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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
drogowych, ktdre zostang wykonane w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wies Chrostowo od km
0-+000,00 do km (+535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2. Zakres stosowania ST
Jako czgsé dokumentdw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje techniczne nalezy odezytywaé
{ rozumied w zlecaniu i wykonaniu robét opisanyeh wp. 1.1,

1.3. Zakres robé6t objetych ST :
Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja wymagania wspdlne dla robdt objetych nize] wymienionymi
Specyfikaciami Technicznymi:

- D-01.01.01  Odtworzenie trasy i punktéw wysokoéciowych

- D-01.02.01  Usuniecte drzew i krzewdw

- D-01.02.02 Zdjecie warstwy humusu

- D-01.02.04  Rozebranie elementéw drog ogrodzen i przepustow

- D-02.01.01  Wykonanie wykopdw w gruntach kategorii I - V

- D-02.03.01  Wykonanie nasypdw w gruntach kategorii 1-V

- D-03.01.01  Przepusty pod korong drogi

- D-03.02.01  Odwodnienie korpusu drogowego

- D.03.02.01 Regulacja pionowa studzienek urzadzen podziemnych

- D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszezeniem

- D-04.02.01  Warstwy odsaczajace i odcinajace

- D-04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwiazanej

- D-05.03.05b Nawierzchnia z betonu asfaltowego — warstwa wiazaca
- D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego — warstwa Scieralna
- D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej

- D-06.01.31  Umocnienie skarp I rowow przez humusowanie 1 obsianie
- D-06.01.02  Umocnienie skarp brukowcem

- D-06.02.01  Przepusty pod zjazdami

- D-07.02.01  Oznakowanie pionowe

- D-08.01.01 Kraweezniki betonowe

- D-08.02.02  Chodnik z brukowej kostki betonowej

- D-08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uszyte w ST wymieniore ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy caloéé techniczno-uzytkows (droga)
albo jego czeéé stanowiacy odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jexdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania
zdarzen i okoliczno$ei zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiordw robét,
przekazywania polecefi i innej korespondencji technicznel pomiedzy InZynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawesa i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
kitbre] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktem.

1.4.6.
1.4.7.

Jezdnia - czeéé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacii kontraku,




1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chednikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukeja nawierzehni - uktad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich potaczenia,
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, kiora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.,

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstruicji nawierzchni,

1.4.12, Ksiazka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicdw 1 ew.
dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z oceng jako$ci materialéw oraz robot.

L.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obeiaZef od ruchu na

podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzehni poddana bezpodrednio oddziatywaniu ruchu i ezynnikdw
atmosferycznych.

h) Warstwa wigZaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg &cleralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezeh w nawierzchni i przekazywanie ich na pedbudows.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierdwnodcl podbudowy lub profilu istnicjace
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgsé nawierzehni stuzaca do przenoszenia obclazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moie
sktadaé sig z podbudowy zasadnicze] i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gbrma ¢zesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona skladaé sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgéé podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkeje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odeinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiérej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej. )

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokodciowe 1 geometryczne rozwiniecie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robdt budowlanych,

1.4,18, Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzefi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzed chroniacych ludzi i frodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze,

1.4.19. Pobocze - czes korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzadzen organizacii
i bezpleczehstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji
nawierzchni.

1.4.20. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosei przemarzania.
1.4.21. Pedloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podioza, lezaca bezpodrednio pod nawierzehnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22, Polecenic Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.24, Przedsigwrziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub  catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym)
istnigjacego potaczenia.

1.4.25, Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.26. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacii zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.




1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzide, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowej, ktora wskazuje lokalizacjs,
charakterystyke I wymiary obiektu bedacege przedmiotem robét,

1.4.29. Szeroko$é uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzehni) przeznaczona dla poszezegdlnych rodzajéw ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wistle porgezy mostowych z wylgezeniem konstrukeji przy jezdni dotem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloei (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne migjsca
wymienione w kontrakeie jako tworzgee cze$é terenu budowy.

1.4.32. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrgbna cetodé konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodziclnego petnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywariu robot zwigzanych z budows, modernizacjs/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania detyczace robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za jako§é wykonanych robdt, bezpieczeistwo wszelkich czynnoéel na terenie
budowy, metody uzyte przy budowic oraz za ich zgodnodéé z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1, Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawey teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adminisiracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw giéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji prejektowsj i dwa komplety ST.

Na Wykonawcey spoczywa odpowiedzialno§é za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegGtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projekiowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargows dokumentagje projektowa oraz projektows dokumentacjg
wykonawceza (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji proj ektowej, ictora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnoéé robdt z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Kierownika projekiu stanowia czesé umowy, a wymagania okre§lene w choéby jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich wainosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogdlnych warunkach umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bleddw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié InZzyniera/Kierownika projekiu, ktéry podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich
zmian 1 poprawek,

W przypadku rozbieznosel, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wyrmarow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektows i ST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej I w ST beda uwazane za wartoscei docelowe, od ktorych dopuszezalne sa
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza wykazywaé zgodnoéé z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektows lub ST 1 wptynie to
na niezadowalajacy jakodé elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia iip.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoiiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rohdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé na




biezaco aktualizowany przez Wykonawee, Kazda zmiana, w siosunku do zatwierdzonego projekin organizacji ruchu,

wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projeku,

W czasie wykonywania robat Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp,, zapewniajac w ten sposéb
bezpieczefistwo pojazddw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoéei w dziedt i w nocy tych zapér i znakodw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglgdow bezpieczefistwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwicsci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/ICierownikiem projektu oraz przez umieszozenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$é bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu, Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa,

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znad i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego,

W okresie trwania budowy [ wykaficzania robdt Wykonawcea bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b} podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
érodowiska na terenie 1 wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwodei dla osob lub débr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szezegolny wzglad na:

1} lokalizacje baz, warsztatdéw, magazyndw, sidadowisk, ukopdw 1 drog dojazdowych,

2} $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanjeczyszczeniem zbiomikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pyltami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowsj.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdéw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach 1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0sbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do vzycia. Nie dopuszeza sig
uzycia materiatéw wywohijacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beds mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okre§lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ki6re sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu robét ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagaf technologicznych whbudowania. JezZeli
wymagaj a tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatéw od whasciwych
organdw administracji pafstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakickolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi { za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiadcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerws czasows, dla wszelkiego rodzaju robdt,
ktére maj q byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzef podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera/Kierowniks projekiu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét, O fakceie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/IKierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne] przy dokonywaniu napraw. Wykonawcea bedzie




odpowiadaé za wszelkic spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacjii na powierzehni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposdb powodujacy minimalne niedogodnodei dla mieszkancdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzyniet/Kierownik projektu bedzie na bieZaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wylconawca a wihascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z wiasnodei i drég wewngtrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projekiu ani Zzmawiaj acy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beds one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wrykonawea bedzie stosowaé sic do ustawowych ograniczed naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od whadciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamial InZyniera/Kierownika projektu. InZynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spelnigjace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie bgda dopuszczone na §wiczo ukoficzony fragment budowy w obrgble terenu budowy i Wykonawea bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposdb uszkodzenych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykenawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szezegélnoscl Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaj 3 edrgbngj
zaptacie [ sa uwezglednione w cenie kontrakfowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong rob6t | za wszetkie materiaty i urzadzenia uZzywane do robodt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez InZyniera/Kierownika projektu.

. Wykonawea bgdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Hrzymanie powinno byc prowadzone W
taki sposob aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanié przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Je§li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projelktu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny po otrzymanin tego polecenia.

1.5.12. Stosowaznic si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne | miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, kidre sq w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podezas prowadzenia robot,

Wykonawea bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie wszelkich
wymagan prawnych odnoénie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie informowad
Ingzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kople zezwolefi 1 inne odnodne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obeigzenia i wydatki wynikie z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiel praw patentowych
pokryie Wykonawea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1, Zrédia uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczonych do robédt, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szezegdlowe informacje dotyczace proponowanego
frodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rdwniez odpowiednie $wiadectwa badar
laboratoryjnych oraz probki materiatdw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
Zrodla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
7rédia w sposdb ciagly spelniaj a wymagania ST w czasie realizacji robét.




2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonaweca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odnodnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
srodel miejscowych wiaczajac w to zrddla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem cksploataci Zrddta,

Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej | samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagen iloSciowych i jakodciowych materiatow
pochodzacych ze Zrodet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza sig potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robdt.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i migise pozyskania materiatéw miejscowych beda
formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypee i rekultywacii terenu po ukofczeniu robét,

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw ne terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpewiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszezegdlnione w dokumentach umowy, chybe, ze uzyska na to pisemna zgedg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja #rddet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazuj acymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zozone w
micjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Je§li Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na
uzycie tych materiatéow do innych robdét, niz te dla kiérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewartodciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Kazdy rodzaj robét, w kiérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczae sig z jego nie przyjgciem, usunigeiem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduj g mozliwoéd wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 7 dni
orzed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jeSli bedzie to poirzebne z uwagi na wykonanie badah
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé podinig
zmieniany bez zgody Inzyniera/IKierownika projeldu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uZyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja jako$é i whadciwodei i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materiatéw beds zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projekiu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez
Wykonawee 1 zaakeeptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu,

2.6. Inspekeja wytworni materialow

Wytwarnie materialdow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnoéei stosowanych metod produkeji z wymaganiami, Probki materiatow mogg byé pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwoscl, Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akeeptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekeje wytworni, musza by¢ spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mial zapewniong wspdtprace | pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b)) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czefei wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkeja materiatéw przeznaczonych do realizaci robédt,

¢) Jezeli produkeja odbywa sie w miejscu nie nalezaoym do Wykonawcey, Wykenawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekerzystnego wplywu na
jako$é wykonywanych robét, Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w ST, PZI lub projekeie organizacii robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢




uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoécia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma byé uirzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny 2z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkewania.
Wykenawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikewi projekiu kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawea bedzie konserwowac sprzet jak
réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosé
warlantowego uzycia sprzefu przy wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swolm zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj ¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projekin, nie moze by¢ pdiniej zmieniany bez jego zgody,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét,

4, TRANSPORT

Wykonawee jest zobowiazany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie
na jakosé wykonywanych robét i whasciwosel przewozonych materiatow,

Liczba &rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdét zgodnie z zasadami ckreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace preepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszezalnych naciskéw na 0§ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniaj ace tych
warunkow moga byé dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odeinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakodd
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnoéé z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, oraz
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metedy wykonywania robot.

Wylkonawca jest odpowiedzialny za doldadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysckosel wszystkich
clementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi olreslonymi w dokumentacji projektowe] lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez Wykonaweg na
whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczenych Wykonawey na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokodel przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosel za ich dokiadnoéc.

Decyzje Inzyniera/Kietownika projektu dotyczace akoeptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdw robét beda
oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach wmowy, dokumentacji projektowsj i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robet,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji 1 przy badaniach materiatéw, doSwiadezenia z przesztosci, wyniki badaf
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projekin powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

O koniecznoéci opracowania programu zapewnienia jakosei decyduje Inzynier/Kierownik projektu.

Do obowiazicu Wykonawcey nalezy woéwczas opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia
jakodel, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robdt, mozliwoscl techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwaranfujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:
a) czesé ogding opisujaca:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy { sposob prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikagje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoéé i terminowosé wykonania poszezegdlnych elementdw robdt,

-~ system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoéeia wykonywanych robét,




- wyposazenie w sprzet | wrzadzenia do pomiardw | kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badaf laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujacych, a takie wyciaganych wnioskéw i zastesowanych korekt w procesie technologicznym,
proponcwany sposob | forme przekazywania tych informacii Inzynierowi/Kierownikowi projelctu;

b) cze§é szezegdlows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn [ urzadzed stosowanych na budowle 2 ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§é srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utrata ich wiasciwoéci w czasie transportu,

- sposdb i procedure pomiardw i badai {rodzaj i czestotliwodd, pobieranie probel, legalizacja i sprawdzanie
urzadzefi, iip.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek | wykonywania
poszezegolnych elementdw robdt,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatoZong jakosé
robdt.

Wykonawcea jest odpowiedzialny za petna kontrolg robdt i jakosel materialéw, Wykonawea zapewni odpowiedni
system lkontroli, wiaczaj ac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badaf materialéw oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalzjacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscis zapewniajace
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST,

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa,.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekin §wiadectwa, ze wszystlie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajq wazna legalizacjg, zostaly praw1d%owo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

‘ [nzyniet/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszezefi laboratoryjnych, w celu ich
inspekeil.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemmne informacje o jakichkolwiel
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu fub metod
badawczych, Jezeli niedociagnigeia te beda tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badarl, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusei je do uiyeia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte i stwierdzona zostanie cdpowiednia jako$é tych
materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badand materiatéw ponosi Wykonawea.

6.3. Pobieranie prébek

Problki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobiefstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé zapewniona moziiwoéé udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg | zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika prajektu, Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badai wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposdb zazkeeptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iniyniera/Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, kidre budza watpliwosei co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterck; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy,

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuj g jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakeeptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badaf, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
migjscu i terminie pomiaru lub badaria. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykoenawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akeeptacii Inzyniera/Kierownika projektu.




6.5, Raporty z badan

Wykenawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wynikami badaf jak
najszybeiej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beds przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez nicgo zaaprobowanych.,

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwaniz, a Wykonawca | producent materiatéw powinien udzielié mu niezbedne
pomogcy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonaweg,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnoé¢ materialéw i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wiasnych badari kontrolnych jak i wynikéw badaf dostarczonyeh przez Wykonaweg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleinie od
Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badaf wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robdt z
dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnyeh lub
dodatkowych badar: niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawesg,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projekiu meze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: 1.
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrobéw, dia ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy i

ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé te dolumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemysfowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaf beda dostarczone przez Wykonawee
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaj a tych wymagan beds odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy ) .

: Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonaweg w
okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzl i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jege dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden ped drugim, bez przerw.

Zataezone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zataeznika {
opatrzone data i podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/Kierownika projektu. Do dzienrika budowy nalezy wpisywaé w
szczegdinodel:

- date przekazania Wykonawcey terenu budowy,

- date przckazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robat,

- terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegdlnych elementdw robdt,

- przebieg robét, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowyeh i ostatecznych odbiordw rovét,
- wyjasaienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét pedlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom

szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatyczmymi,
- zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyezace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakeie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

. dane dotyczace jakoéci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki préb poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.




Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Iniyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniet do wydawania polecen Wykonawcy robét,

(2) Ksigzka obriaréw

Ksiazka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw
robét, Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjstych w kosztorysie i wpisuje
do ksiazki obmiardw.

(3} Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryine, deklaracje zgodnodei lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia o jakodel
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaf Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgednionej w programie
zapewnienia jakosci. Delumenty te stanowis zataezniki do odbioru rob6t. Winny byé udestgpnione na kazde Zyczenie
[nzyniera/Kierownika projektu.

{(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenle na realizacjg zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustaler,
f) korespondencijc na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentdw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiceie kidregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dle Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okredlaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zalresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dnj przed tym terminem. Wynild obmiaru bgda wpisane do
ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenic) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukoficzenia wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukeji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obriar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstodcia wymagana do celu miesigezngj platnosei na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika

projektu,

7.2. Zasady okrelania iloSci robdt | materialow

Dhugoéci i odlegloéei pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdluz linii
osiowej.

Jedli SST wihasciwe dla danych robét nie wymagajs tego inacze, obigtoéei beda wyliczone w m® jako dlugosé
pomnozona przez §redni przekrd].

Hosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beds wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wazystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédt beda zaakeeptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcs. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badani atestujacych to Wykonawea bedzic posiadaé waine swiadectwa legalizacji,

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot,




7.4, Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy | zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odnoénym wymaganiom ST bedzie
utrzymywaé o wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosel wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia ecbmiaru

Obmiary beds przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym cdbiorem odcinkéw robdt, a takie w
przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu
przeprowadza sig przed ich zakryeiem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objetodel beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszezonymi
na karcie ksiazki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga byé dolgezone w formie oddzielnego zatacznika do
ksigzki obmiardw, ktdrege wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznoéci od ustaled odpowiednich ST, roboty pedlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢} odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robadt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalngj ocenie ilodei 1 jakosci wykonywanyeh robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu,

Odbidr robdt zanikajgeych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentuainych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

Gotowosé danej czefel robdt do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu, Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie péznigj jednak niz w
clagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dzienmika budowy i powiadomienia o tym fakeie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Takosé i ilo&¢ robét ulegajacych zakryeiu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badad laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w kenfrontacji z
dokumentacja projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czefciowy polega na ocenie ilosci i jakosel wykonanych czedei robdt. Odbiory czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr estateczny polega na finalne] ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosei, jakosei i
wartosei.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonaweg
wpisem do dziennika budewy z bezzwiocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakeie Inzyniera/Kierownika prajektu.

Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoniczenia robét i przyjecia dokumentow, o kiérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru  ostatecznege robot dokena komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w  obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badaf i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoci wykonania robdt z
dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjy ustalen przyjetych w trakeie odbiordw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryeiu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupehiajacych w warstwie
§cieralnej lub robotach wykofnczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbiorn ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robdt w poszezegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wphywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
wartodé wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy,

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegoe
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawcea jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jeéli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaly),
wyniki pomiardow kontrolnych oraz badad i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z 8T
deklaracje zgodnosei wbudowanych materiatow zgodnie z ST
opinig technologiczng sperzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badaf i pomiaréw zalaczonych do
dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z 8T
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetyczne;,
gazowej, ofwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét whadcicielom urzgdzen,
9. geodezyjna inwentaryzacj ¢ powykonawcza robét,
10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozunmiieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt,
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupeltniajacych wyznaczy komisja.

Pl AR

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznymn i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualngj obicktu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét".

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykenawce za jednostke obmiarows, ustalong dla
danej pozycji kosztorysu,

- Dla pozycji koszterysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnoéei jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonaweg w danej pozycji kosztorysu,

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystlde czynnosei,
wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe]. Ceny
jednostkowe lub kwoty ryezattowe robdt bedg obejmowad:

- robocizne bezpoérednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartoéé zuzytych materiatdéw wraz z kosziami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na teren
budowy,
- warto$é pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgeymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy i wymagai ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00
obgimuje wszystkic warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszezegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchn

Koszt wybudowania ohjazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekiu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymezasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukej¢ tymezasowe]j nawierzehni, ramp, chodnikéw, kraweginikédw, barier, oznakowat { drenazu,

(f) tymczasowa przebudowg urzadzeh obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:




(2) oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usuniecle tyniczasowych oznalowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,
(&) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidagji objazddw/przejazddw i organizacii ruchu obgjmuje:
{a) usuniecie whudowanych materialéw i oznakowania,
{(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1, - Prawo budowlane (Dz. U, Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dzlennika budowy, montazu i rozbidrki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1535).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U, Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami}.
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych,
ktére zostans wykonane w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wies Chrostowo od km 0+000,00
do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne,

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkeie 1.1,

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wszystkimi
czynnodciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej [ punktéw
wysokoéclowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawezej na remontowanym odcinku drogi jak w punicie 1.1

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowyeh wehodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktéw gtownych osi trasy i punktéw wysokoSciowych,
b) uzupenienie osi trasy doedatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokoéciowych {reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojdw poprzecznych,
¢) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
f) - pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej wybudowane] drogi.

1.4, Okreélenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kocowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreglenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rohot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$ ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagzania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogéine wymagania dolyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00
» Wymagania ogblne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dlugoéei okote 0,50 metra,

Pale drewniane umieszezone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny
mieé $rednice od 0,15 do 0,20 m i diugodé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugoécei
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dhugosei od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki" powinny mieé dhigoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3.SPRZET

3.1. Ogdbine wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST [D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkidw wysckodciowych nalezy stosowacé nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tadmy staiowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej dekiadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace iransportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4,2, Transport sprzetu i materialéw

Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowliazujacymi Instrukejami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przystapieniem do robét Wykonawea powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawicrajace lokalizacje i wspdirzedne
punktéw gltéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot,

Prace pomiarowe powinny byé wykonane preez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

. Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé InZyniera o wszelkich bigdach wykrytych w wytyczenin punktéw
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych, Biedy te powinny byé usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacjl projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechenie powiadomienia InZyniera oznacza, Ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obeigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuj a na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez Inzyniera,

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty podrednie osi trasy musza byé zaopatrzone w cznaczenia
okredlajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke I pelozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowyech i ich oznaczef w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawoey,

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe realizacii robét naleza do obowiazkéw
Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzycin
pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét
ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m,

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokoSciowe (repery robocze} wzdhiz osi trasy drogowsj, a
takze przy kazdym obiekeie inZzynierskim.

Maksymalna odlegloéé miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosic
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gdérskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracii.
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Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze naleiy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikédw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okredlaé z taka dokiadnoscia, aby éredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawiazaniu do reperow pafistwowych,

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4, Odtworzenie osi frasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreSlonej w
dokumentacji projektowej.

0% trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosel zaleinej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigj niz co 50 metréw.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
byé wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drég ekspresowych lub § cm dla pozostatych drég. Rzgdne niwelety punkidow osi
trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoéeia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreSlonych w dokumentacji
projektowe;].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robdt.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzehni terenu
(okreélenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w migjscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw 1 wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypéw o wysokoéci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glgbszych niz 1 metr. Odleglos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych,

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. WYKONANIE POMIAROW POWYKONAWCZYCH

W pierwszej kolejnodci nalezy pomierzyé wznowiona lub zatozona osnowe geodezyjng Nastgpnie nalezy wykonaé
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G4 ,,Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe", mierzac wszystkic elementy
trefei mapy zasadniczej.

Prace obliczeniowe nalezy wykonywaé przy pomocy sprzetu komputerowego. Wnliesienie pomierzonej trefci na mape
zasadnicza oraz mape ewidencji gruntéw prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczna
(kartowanie i kreslenie reczne) tub przy pomocy automatéw kreslacych (ploteréw). Wykonana dokumentacjg geodezyjna i
kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami Instmkcji -3 ,Zasady kompletowania dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej", z podziatem na:

1) dokumentacje techniczng dla zamawiajacego

2) dokumentacje techniczng dla oérodka dokumentacji

Sposéb skompletowania dokumentacii, o ktérej mowa w pkt.2) oraz formg dokumentéw nalezy uzgodni¢ z o$rodkiem
dokumentacji, Dla Zamawiajacego nalezy skompletowaé nastgpujace materiaty:

- wtornik mapy zasadniczej uzupelniony dodatkows trescia,

- kopie wykazow wspélrzednych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokoSciowej oraz wykazy

- wspolrzednych punktéw granicznych,

- kopie protolkdtow przekazania znakéw geodezyjnych pod cchrone,

- kopie opisdéw topograficznych,

- kopie szkicow polowych

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pks 6.
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6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakeéci prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robot podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednestka obmizrowa jest kin (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Ilodel wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Qgdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine" pkt 3,

8.2, Spos6b odbioru robot

Odbidr rebdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenic nastepuje na podstawie szkicow | dziennikdw pomiardw
geodezyinyeh lub protokdh z kontroli geodezyjngj, ktére Wykonawea przedidada Inzynierowd,

Qdbiér rob6t zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawezych nastepuje po przediozeniu skompletowanej
dokumentacji techniczne] zgodnie z wymaganiami ST.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoéne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolae ustalenia dotyezace podstawy phatnoéci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gltownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoSciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojdw,

- zastabilizowanie punktdw w sposab trwaty, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mape zasadnicza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukecja techniczna 0-1, Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji i Kartografii
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma

Instrukeja techniczna (-2, Wysokosciowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne { wysokosciowe

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukeja techniczna K1- Mapa zasadnicza

0 Ustawa - Prawo geodezyjne 1 kartograficzne

'—‘\DOG-J?\.U‘:"?“!\J’.‘
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D-01.02.01 USUNIECIE DRZEW 1 KRZAKOW
1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usunieciem drzew w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od lan
0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rabdt wymienionych w punkeie 1.1,

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z usunigciem drzew
i obejmuyj &
- mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pi,
- karczowanie pni,
- karczowanie krzewdw.

1.4, Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi palskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakod ich wykonania oraz za zgedno$é z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projelktu,

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5,

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwiazenych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowad:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub ciagniki ze specjaluym osprzgtem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrgbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2, Transport pni i karpiny

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozié transpertem samochodowym.

Pnie przedstawiajace warto$é jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by
transportowane w sposdb nie powodujacy ich uszkodzen |
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wylconania robét

Wykonawea robét jest odpowiedzialny za jako$ ich wykonania oraz za zgodno&¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/lKierownika Projektu.

Ogélne zasady wykonania robét podanc w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5,

5.2, Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwiazane z usunieciem drzew i krzakéw obejmuja, wycigcie | wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie
pni, karpiny i gatezi poza leren budowy na wskazane przez Zamawiajacego miejsce, zasypanie dotow oraz cwentualne
spalenie na miejscu pozostatodel po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien byé oczyszezony z drzew 1 krzakdw,

Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew i krzakéw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego. Wycinke
drzew o wtadciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rgbnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopéw, z ktdrych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczyéei¢ z roélinnodci, wykarczowaé pnie i usunaé korzenie tak, aby zawartoéé czgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%,

W miejscach nasypow teten nalezy oczyscié tak, aby czedci ro§linnodei nie znajdowaty sig na glgbokeéei do 60 cm
ponize] niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkeic 5.3,

Roslinnoéé istniejaca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez Wykonawcee
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Fezeli roslinnosé, kiéra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszezona przez
Wykonawce, to powinna byé ona odtworzona na koszt Wykonawey, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie whadze.

5.3. Usuniecie drzew | krzalkéw

Pnie drzew i krzakow znajdujace sie w pasie rob6ét ziemnyeh, powinny byé wykarczowane. Poza miejscami
wykopdw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetnié gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagescié, zgodnie z
wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymezasowo zabezpicczyé przed gromadzeniem sig w nich
wody.

Wykonawea ma obowiazek prowadzenia rob6t w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajace wartos¢ jako materiat
uzytkowy (ap. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wiadciwodel w czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostaloei po usunietej roslinnosei

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnoéel powinien byé zgodny z wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakogei robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakoéci robot polega na wizualnej ocenie kompletneéei usuniecia rodlinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zageszezenie grunie wypetniajacego doty powinno spetniad wymagania normy PN-8- 02205,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z usunigeiem drzew i krzakdw jest:

- dla drzew - sztuka,
- dla karp - sztuka,
- dla krzewéw —ha
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robdt podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robdét zanikajacych i nlegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajaeych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1, Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$é nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania robdt
cbejmuje:

- wycigeie i wykarczowanie drzew, karp 1 krzakéw,

- wywiezienie dragowizny, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na koreg drzewna, wzglednie

spaienie na migjscu pozostatosel po wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep

1.1, Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykoenania i odbioru robdt zwigzanych ze
zdjgeiem warstwy humusu w przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od km 0-+000,00 do km
0+535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczeghtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu wykonywanych w ramach robdt przygotowawezych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

L.5. Ogdlne warunki dotyczace robdét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacig projektowa, ST 1
poleceniami mspektora Nadzoru.
Ogdlue wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne",

2. Materialy
Nie wystgpuja.
3. Sprzet

3.1. Wymagania ogdlne dotyczgee sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2, Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
rowniarki,
spycharki,

lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wylkonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie
robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4, Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania ogdine dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00,00 ,, Wymagania ogdlne",

4.2, Transport humusu i darniny
Humus nalezy przemieszezaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié transportem samochodowyimn,
Wybor §rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robdt

5.1. Ogdlne warunki wykonywania robét.

Wymagania ogélne wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne"
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byé zdjgta z przeznaczeniem do péZriejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikéw, sadzeniu dreew i krzewdw oraz do innych czynno$ei okre§lonych w  dokumentacji projektowej,
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora
Nadzoru.
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Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednic mozZe stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczefistwa robét (zmienna grubodé warstwy humusu, sasledztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgezne
wylonanie robdt, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreSlonych w
dokumentacji projektowe] lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Grubosé zdejmowane] warstwy humusu (zalezna od glebokodci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.} powinna byé zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inspektora Nadzoru, wediug faktyeznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynno$el zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdiety humus nalezy skiadowaé w regularnych pryzmach. Miegjsca skiadowania humusu powinny byé przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszezeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opaddw i bezpodrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

Humus zostanie ponownie wykotzystany do umocnienia skarp nasypdw i wykopow poprzez humusowanie 7z obsianiem
trawa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosel robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakodci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnoéel usunigeia humusu |
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu o gr. do 20 cnw
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne",

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania robét obgjmuje: - zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem
na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I
PRZEPUSTOW

1. WSTEP
L1 Przedmiot Specyfikacji technicznej (ST}

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
rozbibrka elementow drog i przepustéw w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wies Chrostowo od
km 0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robt
wymienionych w punkeie 1.1,

1.3. ZaKres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z rozbidrka;
- przepustu
- nawierzchni brukowcowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi poiskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wylkonawca robot jest odpowiedzialny za jako$ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projeldows, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu,
Ogblne wymagania dotyczace robdt podane w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialdw

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyezace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania robét zwiazanych z rozbiérka elementow drég, ogrodzefi 1 przepustdw moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
-~ spycharki,
- ladowarldi,
- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4, TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 4.

4,2, Transport materialéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mozna przewozié dowolnym Srodkiem transportu w miejsce wskazane przez inzyniera/Kierownika
projelktu.
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5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe nawierzchni mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob uzgodnicny z Inzynierem,
Brukowiec nalezy odwiezé w migjsce wskazane przez Inwestora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powedowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nic staj g sic wiasnoseia Wykonawcy, powinien on przewiszé je na miejsce wskazane
przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére stajg sig whasnoscia Wykonawey, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy)
powstate po rozbiéree elementdw drdg, ogrodzen i przepustéw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektows, beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymezasowo zabezpieczone, W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelnié, warstwanmi,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagedci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-8-02205 ,Drogi
samochodowe, Roboty ziemne, Wymagania i badania™

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakodci robét podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robdt rozhiérkowych

Kontrola jakoéci robét polega na wizualnej ocenie kompletnodei wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenic gruntu wypehiajacego ewentualne doty pe usunigtych elementach powinno spelniaé wymegania normy
PN-S-02203.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robdét

Ogblne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7,
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robdt zwigzanych z rozbiorks elementow jest:

dla przepustéw - m (metr),
dla nawierzchni bukowcowej - mz (mefr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8,
8.1. Sposdb odbioru robét:

- odbidr ostateczny

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbidérki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

- rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,

— ew, przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,
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— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorkis

b) dla rozbidrki przepushu:

- odkopanie przepustu, fundamentdw, taw, nmoenien itp.,

- ew. ustawienie rusztowan i ich péZniejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zatadunek [ wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,

- zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zaggszezeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzadkowanie terenu rozbiérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-8-022035 ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania”
2.  BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I -V KAT.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania ogélne dotyezace wykonania i odbioru robot
zwiszanych z wykonaniem wykopéw w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wies Chrostowo od km
0+000,00 do km 0-+-535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robét
wymienionych w punkeie 1.1,

1.3, Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania wykopow i obejmuja;: -
mechaniczne wykonanie wykopéw w gruncie kat, I-V z transportem urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Glebokoéé wykopu - réimica rzednef terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.2. Wykop phytki - wykop, ktérago glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

L.4.2. Wykop $redni - wykop, kidrega glebokodc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.3. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokoéé przekracza 3 m.

1.4. 5. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasg drogowa,
Pozostate okredlenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne".

1.5. Ogolue wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowledzialny za jakos ich wykonania oraz za zgodnosc z dokumentacja
projektows, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne".

2. MATERIALY

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowil podtoze nawierzchai.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzechni podatnych i pétsztywnych [12] powinien charakteryzowaé sig
grupa noénoéci Gi. Gdy podtoze nawierzehni zaklasyfikowano do innej grupy nosnoéei, nalezy podioze doprowadzi¢ do
grupy nosnosci Gi zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,

2.1. Charakterystylka i podzial gruntdéw

Podstawe podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnodel ich odspajania oraz przecigime wartodel ggstosei
objetosciows] gruntéw w stanie naturalnym oraz wspdlezynnikéw spulchnienia nalezy przyjmowaé na podstawie norty PN-
§-02205.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw zgodnie z dokumentacja projektowa. Grunty przydatne do budowy nasypow moga byc
wywiezione poza teren budowy tylko wdwezas, gdy stanowiq nadmiar objetoéci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
Olkredlenie gruntéw pod wzgledem przydatnoéei do budowy nasypéw nalezy przyjmowaé wg tablicy 2 zawartej w normie
PN-S-02205.

W czasie trwania robét ziemnych wykonawca powinien prowadzi badania laboratoryjne gruntdw pozyskanych z
wykopdw celem okreslenia ich przydatnoéei do budowy nasypéw zgodnie z norma PN-5-02205.

Grunty do budowy nasypéw, powinny byé wywiczione przez Wykonawcg na odktad. Zapewnienie terendéw na
odktad nalezy do obowigzkdw Zamawiajacego, o ile nie akrelono tego inaczej w kontrakeie.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .

3.2. Sprzei do rob6t ziemnych
Wykonawea przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z
nastepuiacego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntdw (koparki, ladowarki),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rdéwniarki},
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe),
- sprzgtu zageszezejacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transporty podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

4,2, Transport gruntéw

Wybér érodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetodci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglodei transportu, Wydajno$¢ érodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnoéei sprzgtu stosowanego do urablania i wbudowania gruntu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogoélne zasady prowadzenia robdt
Ogolne zasady prowadzenia rabét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

5.2. Zasady prowadzenia robét

5.2.1. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaj a tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktdre zapewnia
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem 1 nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopéw 1 nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktdére spowoduje ich dhugotrwala
nieprzydatnoéé, Wykonawea ma obowiazek usunigeia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnoécl, jak réwnieZ za dowieziony grunt.

5.2.2. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadid,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu zgodnie z dokumentacja projektows i poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu. Wody opadowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robdt ziemnych.

5.2.3 Wykonanie wykopow

Wykopy powinny byé prowadzone w takim okresie, aby po ich zakoficzeniu mozna byto przystapi¢ do wykonania
przewidzianych w nich robot.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiaj acy ich wymieszanie. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusei
czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym zawilgocenien.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich stateczno$é w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzeti, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigeia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obciaza Wykonawee.
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5.2.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno speiniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartodel wskasnika zageszezenia (I;), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartoci wskaznika zageszezenia w wykopach 1 migjscach zerowych robét ziemnych

Strefa kerpusu Minimalna warto$é I dla:
Autostrad 1 drog innych drég
ekspresowych kategoria ruchu | kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1- KR2
Gdma warstwa o grubodei 20 cm. 1,03 1,00 1,00
Na glebokoécei od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robdt ziemnych

Jako kryterium zastepcze oceny wymaganego zageszezenia mozna sprawdzié nosnoéé warstwy gruntu na powierzelni robdt
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E; zgodnie z zat, B normy PN- 5-02203.

Wskaznik Io odksztatcenia nie powinien by wigkszy niz:

- dla zwirdw, pospotek i piaskdéw - 2,2

- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uziamieniu(pyty, gliny pylaste, gliny zwigzle, ity)- 2,0

- dla gruntéw réznoziamnistych - 3,0

Jezeli grunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nie spetniaj a wymaganego wskaZnika zaggszezenia, to przed
wlozeniem konstrukeji nawierzehni nalezy je dogeseié do wartodei Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartodel wskainika zageszczenia okredlone w tablicy 1 nie moga byé osiagniete przez bezpoirednie
zageszezanie gruntdw roedzimych, to nalezy podjaé érodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartoéci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania érodki, o ile nie sg okredlone w ST, proponuje
Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.2.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

7 chwilg przystapienia do ostatecznego proﬁiowama dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno&é budowlana, Moze odbywaé sig jedynie sporadyezny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduje
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzeft powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

5.2.6 Dokladno$é wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 em i -3 om,

Szeroko§é gornej powierzehni korpusu nie moze roznié sie od szerokosel projektowanej o wigeej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zatamai w planie,

Pochylenie skarp nie powinno réznié¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosei wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnoéci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ = 10 em przy pomiarze tata 3-metrowa albo
powinny byé spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosel, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzehni skarpy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wyliopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnoéel z wymaganiami specyfikacji
okre§lonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szezegdlng uwage nalefy zwrdcié na: - wlasciwe ujecie | odprowadzenie wod opadawych,

6.2.2. Sprawdzenie jakodci wykonania robét
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Sprawdzenie jakoéci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnoéei z wymaganiami okre§lonymi w dokumentacii
projektowej i ST. W czasie kontroli szezegolng uwage nalezy zwrdcié na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwosel,

b) zapewnienie stateczno$ei skarp,

c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakoficzeniu,

d) dokladnosé wykonaniz wykopdw {usytuowanie 1 wykoriczenie),

e) zageszezenic gorngj strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkeie 5.2,

6.3. Badania do odbioru wykopdéw
6.3.1, Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwosé oraz zakres badad | pomiardw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiardw wykonanych robét zlemnyceh

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$é badaf i pomiarow
1 Pomiar szerokosdei korpusu Pomiar tadma, szablonem, tatg o dtugosei 3 m i poziomicy lub niwelatorem,
zZiemnego w odstepach co 200 m na prostych, w punktach gtownych fuky, co 1060 mna
2 Pomier szerokodei dna rowéw | ukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktore
budzg, watpliwosei
3 Pomiar rzednych powierzchni

korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu
6 Pomiar réwnosei skarp
7 Pomiar spadku podiuznego Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub dna  |watpliwych
rowu
8 Badanic zageszczenia gruntu  |Wskaznik zaggszezenia okreslaé dla kazdej ntozonej warstwy lecz nie

rzadziej niz 1 raz w trzech punktach na 1500 m* warstwy
Czestotliwosé badan modulu odksztalcenia E; nie rzadziej niz 1 raz w trzech
punktach na 2000 m® warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziernego

Szerolko&t korpusu ziemnego nie moze roznié sig od szerokodel projektowanej o wigeej niz £ 10 om.
6.3.3. Szeroko§é dna rowbw

Szerckosé dna rowéw nie moze réznié sig od szerokosei projektowanej o wigeej niz £ 5 cm,
6.3.4, Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznié sie od rzednych projektowanyeh o wiecej niz -3 em lub

+1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie mozZe roznié sie od pochylenia projektowanego o wiece niz 10% wartoéci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosé korony korpusu

Nieréwnoéci powierzehni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm,
6.3.7. Réwnosc skarp

Nierdwnoéci skarp, mierzone tatg 3-metrows, nie moga przekracza¢ = 10 em.

6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podhuzny powierzehni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokoéciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 em lub +1 cm.

6.3.9, Zageszczenie gruntu
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Wskaznik zageszezenia gruntu okreSlony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgedny z zatoZzonym dla
odpowiednicj kategorii ruchu w pkt 5.2.4. W przypadku gruntow dla ktorych nie mozna okredli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okre§lié wskaznik odksztalcenia lp, zgodnie z norma PN-5-02205:1998 [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Qgodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .
7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® {metr szefcienny) wykonanego wykopu. llodci wg przedmiaru robét,

8, ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podana w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosei
Ogélne ustalenia dotyczace podsiawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopdw w gruntach obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujgce: odspojenie, przemieszezenie, zatadunels,
przewiezienie i wytadunel,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- zageszezenie powierzehni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan labaratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreélenia. Symbole. Podziat 1 opis gruntéw
2, PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
4. PN-B-04493: 196C Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biemej
5. PN-3-02205:1998 Drogi samochodowe, Roboty ziemne. Wymagania i badania
6. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresic wykonania i badania
przy cdbiorze
7. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek do celéw drogowyceh 1 lotniskowych

8, BN-64/8931-01 Drogi samechodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

9, BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzehni
podataych i podtoza przez obeigzenie phytg

10. BN-77/8931-12 Qznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu

10.2, Inne dokumenty
11, Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
12 Instrukcja badafi podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998,

13 Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,
14  Wyiyczne wzmacniania podltoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. PrzedmiotSpecyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej s wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem nasypéw w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od km
0-+000,00 do kim 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robat
wymienionych w punkeie 1.1,

1.3, Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie przebudowy drogi
i obejmuja wykeonanie nasypéw i obejmuja; - nasypy zwiazane z rozbudows korpusu drogowego,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1, Wysokodé nasypu - roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnyeh, wyznaczonych w osi nasypu
1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozene poza pasem robét drogowych.

1.4.3. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Pd

Iy = —oemm
FPds

gdzie:
Pd - gesto&t objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),

Pds - meksymalna gestosé objetodciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéel optymalnej, zgodnie z PN-B- 04481:1988
[2], stuzaca do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

1.5, Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawea robdt jest odpowiedzialny za jako$ ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika Projekti.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podane w Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.0¢ ,,Wymagania ogélne". ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1, Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ST D- M.0G.00.00
»Wymagania ogblne" Wymagania ogdlne.

2.2, Materialy do nasypéw

Grunty i materiaty dopuszezone do budowy nasypow powinny spelniaé wymagania okreslone w PN-3- 02205 :
1998 [4] 1 by¢ na biezaco akceptowane przez inzyniera na podstawie przedstawionych przez wykonaweg wynikow badan
laboratoryjnych.
W przypadkn materiatéw o ograniczonej przydatno$ci Wykonawca ma obowiazek uwzglednienia zastrzezefi okreslonych w
normie PN-8-02205 /tablical/.
Jezeli wykonawea wbuduje w nasyp grunt lub material nieprzydatny albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych materialow
o ograniczongj przydatmoscei to wszelkie takie czescl nasypu zostana przez wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane
powtdnie,
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2.2.1. Grunty uzyskane z dokopow

Zgodnie z dokumentacja proiektowa, grunty niewysadzinowse kat. I-1I do wykonania nasypdw nalezy uzyskaé z dokopu.
Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiadaé nastepujace wladciwosei wg normy PN-S 02205

a) zawartosé czastek wg PN-B-04481:

-<0,075mm - < 15%

- <0,02nun - < 3%

b) kapilarnoé¢ bierna /Hy/ wg PN-B-04493 < 1,0m

c) wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 >35.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczice sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

3.2, Sprzet do wylonania nasypow
Wykonawea przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwosdcin kotzystania z
nastepujacego sprzetu do:
- koparki,
- spycharki,
- réwniarki,
- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne
- piyty wibracyjne

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne"

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosewany do rodzaju gruntu (materiafu),
jego objetoded, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegloéei transportu. Wydajnoéé srodkéw transpertowych powinna
byé ponadto dostosowana do wydajnosel sprzetu stosowanego do urabiania i whudowania grantu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zhsady wykonania robot

Ogolne zasady wykanania robdt podane w ST D-M.00.00,00 ,,Wymagania ogine™

5.2. Wykonanie nasypéw
5.2.1, Przygotowanie podloza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w ST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze",

5.2.1.1. Zageszezenie gruntu i no§nosé w podiozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntdéw rodzimych, zalegajacych w strefie podtoza
nasypu, do glebokosei 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli wartosé wskaznika zaggszezenia jest mniejsza niz okreslona w
tablicy 3, Wykonawea powinien dogeseié podloze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spefnione,

Jezeli wartoéci wskagnika zageszezenia okreSlone w tablicy 3 nie moga byé osiagniste przez bezposrednie
zaggszezanie podloza, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
wartosei wskaznika zaggszezenia. ’
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Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia dla podtoza nasypéw do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy ¢ Minimalna warto§¢ I dla:
wysokosci, m autostrad i drog innych drog
ekspresowych kategoria ruchu KR3- | kategoria ruchu KR1-
KR6 KR2
do 2 1,0 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

5.2.1.2. Spulchnienie gruntdéw w podfozu nasypdw - nie dotyczy

5.2.2. Wybér gruntdw i materiatdw do wykonania nasypdw
Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypdw powinien byé dokonany z uwzglednieniem zasad podanych
w punkeie 2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypéw
5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypdw
Nasypy powinny byé wznoszone przy zachowzniu przekroju poprzecznego i profilu podiuinego, ktére okreslono

w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez InZyniera,

W celu zapewnienia statecznoécl nasypu i jego réwnomierego osiadania nalezy przestrzegaé nastepuj gcych
zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywaé metods warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy powinny by
wznoszone roéwnormiernic na catej szerokosc,

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna byé¢ odpowiednio dobrana w zaleznoéel od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zageszezamia. Przystapienie do wbudowania kolejng] warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

¢) Grunty o réinych wiasciwosdciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach, o jednakowsj grubosel na cate]
szerokoéci nasypu. Grunty spoiste nalezy whudowywaé w dolns, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu malo przepuszczalnegoe (o
wspdtezynniku Kyp < 107° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4% = 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien byé obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien byé jednostronny,
zgodny z jego pochyleniem. Uksztalttowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwiaé lokalne gromadzenie sig
wody.

e) Gérmag warstwe nasypu, o grubosci co najmnigj 0,5 m nalezy wykonaé z gruntéw niewysadzinowych, o wskazniku
wodoprzepuszezalnosei Kip > 6 x 10 7 m/s i wskafniku réznoziamistosei U > 5. Jezeli Wykonawea nie dysponuje
gruntem o takich wiasciwosciach, Inzynier moze wyrazié zgode na ulepszenie géme] warstwy nasypu poptzez
stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W tekim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku
noénofei i mrozoodpornos$ci konstrukcji nawierzehni [ wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudewaniu
podbudowy pomocniczej.

f) Grunt przewieziony w migjsce wbudowania powinien byé bezzwlocznie whudowany w nasyp. Inzynier moze dopuscic
czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.3.2. Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obrehie przepustdw nzlezy wykonywaé jednoczeénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze
zageszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszeza sie wykonanie przepustéw z innych poprzecznych elementow
odwodnienia w przekopach (weinkach) wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas
wykonania nasypu w obrebie przekopu nalezy uwzgledni¢ wymagania okreslone w punkcie
5.2.3.3.

5.2.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjgeego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosei do 1,0 m. Spadek
gorngj powierzehni stopni powinien wynosié 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wryciecie stepni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwaoch przylegtych czgscl nasypu, wykonanych z
gruntdéw o rdéznych wiadciwosciach lub w réinym czasie.

5.2.3.4. Wykonywanie nasypow w okresie deszezdw

Wykonywarie nasypdw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnodé gruntu przekracza wartos¢ dopuszezalng, to znaczy jest
wieksza od wilgotnodei optymalnej o wiecej niz 10% jej wartobcei.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktadaé nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzié w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym
albo hydratyzowanym.
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W celu zabezpieczenia nasypu przed nadimiernym zawilgoceniem, poszezegdlne jego warstwy oraz korona nasypu
po zakoficzeniu rob6t ziemnych powinny by¢ rdwne § mieé spadki potrzebne de prawidtowego odwodnienia,

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszezonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa
gruntu niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszyd jej i zaggécié w czasie
zaakceptowanym przez [nZyniera, to moze on nakaza¢ Wylonawcy usunigeie wadliwej warstwy.

5.2.4, Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna byé zageszezona z zastosowaniem sprzegtu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruniu oraz wystepujacych warunkow,

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszezaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. W zaleznosei od
uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okredlaé za pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia
lub pordwnania pierwotnego i wtormnego moduiu odksztatcenia,

Kontrole zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego | wtérnego modulu odksztateenia, okreélonych
zgodnie z normg PN-8-02205:1998 [4], nalezy stosowaé tylko dla gruntéw gruboziamistych, dla ktérych nie jest mozliwe
okreslenie wskaznika zageszczenia I, wedlug BN-77/8931.12 [9].

Wskaznik zageszezenia gruntdw w nasypach, okreslony wedhig normy BN-77/8931-12 [9], powinien na calej
szerokosci korpusu spetmiaé wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaZnilca zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna warto$é I, dla:
Autostrad i drog innych drég
ekspresowych | kategoria kategoria
ruchu ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubodci 20 cm 1,03 1,60 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do gtebokoscei od 1,00 1,00 0,97

powierzehni robét ziemnych:
- 0,2 do 2,0 m (autostrady)
- 0,2 do 1,2 m {inne drogi)

Warstwy nasypu na gltebokosci od powierzehni 0,97 0,97 0,95
robdt ziemnych ponizej:
- 2,0 m (autostrady)

- 1,2 m (inne drogi)

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszcezenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika
zageszezenia, przyjmuje sig wartodé wskaznika odksztaleenia 10 okreslonego zgodnie z norma PN-S-02205:1998 Wskaznik
odksztatcenia nie powinien byé wigkszy niz 2,2 dla zwirdw, pospdlek i piaskéw Wymagane minimalne wartodci wtdrnego
modutu odksztatcenia E2 nalezy przyjmowaé wg PN-8-02205 Jezeli badania kontrolne wykaza, Ze zageszezenie warstwy
nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchnié warstwg, doprowadzié grunt do wilgotnodei optymalnej i
powtdrnie zagescié., Jezeli powtbrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganege wskazinika zaggszczenia,
Wykonawca powinien usunaé warstwe 1 wbudowaé nowy maierial, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby
prawidlowego zaggszezenia warstwy.

5.2.5. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszezania powinna by dostosowana do metody zaggszezania i rodzaju stosowanego sprzetu
Decydujacym kryterium jest mozliwo$é zageszezenia gruntu do wymaganego poziomu nosnosci. W przypadiu
zageszezania walcami statycznymi, wilgotnodé powinna byé zblizena do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby
normalnej metoda I i H wg PN-B-04481 [3]. Odchylenie od wilgotnoéei optymalnej nie powinno przekraczac +2% (dla
gruntdw niespoistych).
W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$é mmnicjsza od optymalnej, ustalona na podstawie
wslepnych prob, Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zaggszezaé takze w stanie powietrzno - suchym, o ile
wstepne proby dadza pozytywne wyniki.
Jezeli wilgotnogé gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o wartosé wieksza od podanych odchylen, to grunt nalezy
osuszy¢ w sposdb naturalny lub ulepszyé przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposob osuszenia gruntu powinien byé
zaakceptowany przez Inzyniera,
Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca sig zwigkszenie wilgotnosel gruntu przez zraszanie woda

5.2.6. PrObne zageszczenie
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Poletko do$wiadczalne dla prébnego zageszezania gruntu o minimalnej powierzchni 300 m2, powinno pozwalaé na
ukladariie gruntu pasami o szerokosel od 3,5 do 4,5 m kazdy. Poszezegdlne warstwy ukladanego gruntu powinny nie¢ w
kazdym pasie inng grubosé, z tym, Ze wszystkie musza sie mie§ci¢c w granicach wiadciwych dla danego sprzetu
zageszcezajacego. Wilgotnodé gruntu powinna byé réwna optymalnej z tolerancjg podang w pkt. 5.2.5. Grunt ulozony na
poletku wedtug podanych wyzej zasad powinien byé zaggszezony, a po kazdej serii przejsé maszyny nalezy okresli¢
wskazniki zageszczenia dopuszezaj ac stosowanie aparatow izotopowych.

Oznaczenie wskaznika zaggszezenia nalezy wykonaé co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2 powinny
umozliwié ustalenie wskaznika zaggszczenia w dolnej czescl warstwy.

Okreslenie wartosci wtdrnego modufu odksztalcenia nalezy wykonaé w co najmniej 2 punktach.

Na podstawie pordwnania uzyskanych wynikéw z wymaganiami podanymi w n/n ST i PN-8-02205 nalezy dokonaé

wyboru sprzgtu i ustalié¢ potrzebng liczbg przejsé oraz grubosé warstwy rozktadanego gruntu.

5.2.7. Dokladnodé wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw obowiazuj 4 nastepujace wymagania;
- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze byé wieksze niz +10cm,
- réznica w stosunku do projekfowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé +1 1 -3 om,
- szeroko$é korony nie moze réznié sig od szerokoécl projeltowansj o wiecej niz £10 cm, a krawsgdzie korony nie
powinny mieé wyraznych zalaman,
- nierdwnoscl powierzchni korpusu mierzone lata dhugodei 3 m nie mogg przekraczaé £10 em,
- pochylenie poprzeczne powierzchni korpust nie moze réznié sig o wigegj niz £0,5% pochylenia projektowanego,
- pochylenie skarp nasypu nie moze réznié sig od projekiowanego o wigce] niz 10% jego wartosei,
- maksymalna glebokoéé lokalnych wkleénieé na powierzchni skarp nasypu nie moze przekraczaé 10 em przy
pomiarze latg 3-metrowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakodci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosei robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badad i pomiardw

Sprawdzenie jakoécl wykonania nasypdw polega na kontrolowaniu zgodnoéci z wymaganiami okreslonymi w
punktach 2,3 oraz 5.2 ninigjszej specyfikacii, w dokumentacji projektowej i ST. Szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:
a) badania przydatnoéei gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowoséci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszezenia nasypu,

d) pomiary ksztaltu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.2,2. Badania przydatnosci gruntdéw do budowy nasypdéw

Badania przydatosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego Zrédla, jednak nie rzadzigj niz jeden raz na
3000 m*, W kazdym badaniu nalezy okreli¢ nastepujace wiasciwoscei:

- sklad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawarto$é czgdel organicznych, wg PN-B -04481:1988 [17,

- wilgotno$§é naturalng, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotno$é optymalna i maksymalna gestosc objetodciows szkieletu gruntowege, wg PN-B-04481:1988 [1],
- kapilarnoé¢ bierng, wg PN-B-04493:1960 [3],

- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931 -01 [7].

6.2.3. Badania kontrolne prawidtowoéci wykonania poszczegdinych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidiowoéei wykonania poszezegdlnych warstw nasypu polegajg na sprawdzeniu:
a) prawidtowosei rozmieszezenia gruntdow o rdznych whasciwodciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
¢} prubosci kazdej warstwy i jej wilgotnodci przy zageszezaniu, badania nalezy przeprowadzié nie rzadziej niz jeden raz na
500 m* warstwy,
d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wedlug punktu 5.2.3.1 poz. d),
e) przestrzegania ograniczen okreslonych w pkt. 5.2.3.8 , dotyczgeych wbudowania gruntdw w okresie deszezédw

6.2.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu

Sprawdzenie zageszezenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniv zgodnodei wartosei wskaznika

zageszezenia I w pkt. 5.2.1.2 . Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszeza sie aparaty izotopowe.
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Oznaczenie wskaznika zageszezenia [; powinno byé przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9],
oznaczenie modutéw odksztalcenia wediug normy PN-S-02205:1998 [4]. Zageszezenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé
nie rzadzigj niz:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warsiwy, w przypadku okreélenia wartodci L,
- jeden raz w trzech punktach na 200 m? warstwy, w przypadku okreslenia wartoéei lo,

Wyniki kontroli zageszczenia robdét Wrykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw laboratoryjnych,
Prawidtowo§é zageszezenia konkretnej warstwy nasypu lub podicza pod nasypem powinna byé potwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2.5. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja kouirolg:

- prawidiowosel wykonania skarp,
- szerokodel korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosel wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnoéei z wymaganiami dotyczacymi
pochylen | dokfadnosci wykonania skarp, ckreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST oraz w punkcie 5.2.5 niniejsze]
specyfikacii.

Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na porownaniu szerokosci korony korpusu na pozicmie
wykonywanej warstwy nasypu z szerokodcla wynikajaca z wymiardw geometrycznych korpusu, okreslonych w
dokumentacji projektowej.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypow.

6.3.1.  Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b) dziennika budowy,

¢} dziennikdw laboratorium Wykonawey,

d) protokétdow odbiordow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

6.3.2.  Sprawdzenie szerokodci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem tasmy, szablonu, laty, w odstepach co 100 m na prostych, co 50 m na fuky,
a takze w migjscach, ktére budza watpliwoéci,

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartodei dopuszezalnych,
podanych w pkt. 5.2.7.

6. 3, 3. Sprawdzenie rzeduych powierzehni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza sie z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartodel dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.7.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza sig z zastosowaniem szablonu, taty i poziomicy lub niwelatora z czestotliwoseia wg pkt. 6.3.2,
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartesci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.7.

6. 3.5. Sprawdzenie rownosci powierzehni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem laty o dhugosci 3 m z czgstotliwoscig wg pkt. 6.3.2. Odchylenia od
Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartodel dopuszezalnych, podanych w pkt 5.2.7,

6. 3.6. Sprawdzenie spadku podiuznego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkéw podhuznych nalezy oprzed na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z
czestotliwoscia podana w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowe] nie moga przekraczad warto$ci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.7.
6.3.7. Sprawdzenie zaggszezenia gruntowy

Sprawdzenie przeprowadza sig na podstawie wynikow podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badaf bezpoérednich.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Qgélne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostks obmiarows, jest m® (metr sze$cienny). llosci wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru podano w ST D-M.00.00.00 , Wymagania ogélne"
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
9.2. Cena jednostli obmiarowej

Cena wykonania | m* nasypéw obgjmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanic robdi,
- pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na &rodki transportowe,
- transport urobku z ukepu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zageszczenie gruntu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaf labaratoryjnych wymaganych w specyfikacii techniczne].

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oleeflenia, Symbole, Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntdw
4, PN-B-04493: 1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
5. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe, Roboty ziemne. Wymagania i badania
6. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane, Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze
. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek do celéw drogowych i lotniskowych
8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaZznika piaskowego

9. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni
podainych i podtoza przez obcigzenie plyta

10. BN-77/8931-12 Qznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

11, Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

12 Insirukeja badan podioza gruntowego budowli drogowych 1 mostowych, GDDP,Warszawa 1998,

13 Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997,

14 Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.
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D.03.01.01. PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotemn ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem czgfcl przelotowe] przepustu pod korong drogi ramach przebudowy - remontu drogi
gminnej nr przez wies Chrostowe od km 0+000,00 do km 0--535,00 na terenie gminy Jedwahue.

1.2, Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecanin i realizacii
rebdt wymienionych wp. 1. 1,

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej obejmuja nastgpujace zakresy robot:
a) transport elementdw przepustu z wytwdrni do miejsca wbudowania ;
b} wykonanie tfawy fundamentowej;
¢) wykonanie czgécl przelotowej przepustu z rar HDPE,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi , edpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogdlne warunki dotyezace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgoduno$é z dokumentacia
projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera
{ Inspektora Nadzoru). .
Wykonawca w trakcie robdt jest odpowiedzialny za bezpieczefistwo ruchu drogowego i oséb trzecich w obrgbie
placu budowy oraz utrzymanie oznakowania urzadzef ostrzegawczych i zabezpieczajacych na przekazanym placu
budowy.

2. Materialy
2.1. Materialy do wykonania przepustu

Do budowy przepustu nalezy zastosowac rury SN8 o érednicy 400 mm, 500m,

Rury powinny byé wykonane z wysokoudarowej odmiany polietylenu HPDE, Polietylen wysokiej gestosci (HDPE), z
ktdrego wykonane sa rury charakteryzuje sig nastgpujacymi wlasciwosciami:

- dobra odpornoéé na dziatanie roztworu soli NaCl,

- dobra odpormnosé na olgje mineralne,

- ograniczona odpomoéé na benzyne.

Zewnetrzna powierzehnia rur uksztattowana jest w farmie spiralnego karbu. Wielkoé¢ karbu oraz skok zwoju zmienia sig
w zaleznosei od érednicy rury (zwickszaja sie wraz ze wzrostem $rednicy). Oprocz usztywnienia karby majg za zadanie
wymusi¢ wspdtprace rur z otaczajacym ja gruntem.

Odcinki mozna Iaczyé za pomocy elementdw w formie opasek zaciskowych.

Stosuje sig dwa rodzaje opasek:

jednodzielne - dla rur o $rednicy do 400 mm,

dwudzielne - dla rur o $rednicy 500 - 1000 mm.

2.2, Materialy na laweg fundamentows | zasypke przepustu
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Czesé przelotowa przepustu bedzie posadowiona na lawie z pospdlki spetniajacej wymagania PN-B-11112
stabilizowangj mechanicznie,

3. SPRZET

3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 " Wymagania ogdlne" .

3.2. Sprzet do wykonania przepustu

Wykonawea przystepujacy do wykonania przepustu powinien wykazaé sie mozliwodcla korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
- koparki do wykonywania wykopdw,
- zurawi samochodowych,
- sprzetu do montazu przepustdw, w zaleznosei od wielkodel otworu: klucze nasadowe, klucze dynamometryczne, ramy z
lerazkami linowymi, weiggark! wielokrazkowe na samochodach do podnoszenia blach, drabiny, rusztowania przenosne,
rusztowania na samochoedach itp.,
- sprzet zageszczajacy, zalezny od wielkosci otworu przepustu | wielkodei zasypki przepustu: ubijaki reczne, zageszezarki
mechaniczre, ptyty wibracyjne, rézne typy walcdw,
- sprzet do transportu konstrukeji stalowych i kruszyw.

4, TRANSPORT
4,1, Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane w ST D-M-00.00.00 " Wymagania ogblne™
4.2, Transport elementéw przepustow

Rury do wykonywania przepustdw, moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Rury nie powinny byé
transportowane w taki spos6b, zeby rura wystawala wiecej niz 1,0 m poza obrys $rodka transportu. Nalezy je uktadad
réwnomiernie na catej powierzehni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczyé przed mozliwoscia przesuwania sig podezas
transpertu, Zatadunku i roztadunku mozna dokonywaé przy uzyeiu wozka widlowego, lekliego sprzetu dZwigowego przy
uzyciu zawiesi i Hn. Przy roztadunku nalezy uwazaé aby nie uszkodzié karbéw rury, np. poprzez zbyt energiczne
wyciaganie na skutek tarcia karbow o podloze.
4.3, Transport innych materialéw
Transport kruszyw powinien cdpowiadaé wymaganiom ST D-M.00.00.00.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Lawa fundamentowa

Eawe fundamentows, zaproiektowano jako Zwircws stabilizowana mechanicznie o grubosei 30 em. Wskaznik
zageszezenia min. 0,97 wg Proctora. Podsypka powinna by¢ wyprofilowana do ksztaltu odpowiadajacemu dolnej czesci
konstrukeji przepustu. Gdrna warstwa okoto 10 cm powinna by¢ wykonana z relatywnie luznego materiatu, tak aby karby
moglty osiaé¢ w podsypee, kruszywo, kiére znajduje sie bezpofrednio w poblizu konstrukefi przepustu nie powinna

zawieraé czastek wickszych niz 32 mm, zmarzliny, czastek gliniastych.

5.2, Montaz konstrukeji przepustu
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Nalezy uwzzaé przy wkiadaniu rur do wykopdw aby nie uszkodzié konstrukeji przepustu,
Z wwagi na maly ciezar konstrukcje karbowane moga by¢ obstugiwane przy uzyciu lekkiego sprzetu.
Do Iaczenia rur uzywa sie opasek stalowych, Opaski tacza kotice rur 1 zachodzg zakladkowe na kazda z rur w réwnym
stopniu. Sruby zaciskajace $ciagaja opaske moeno wokét kofedw rur dajac jednorodng i ciagla konstrukcjg. Wszystkie
uktadane rury musza byé uloZone w linii oraz zgednie ze spadkiem tak aby unikngé trudnosei w prawidtowym
zamontowaniu opasek, Powierzchnie styku rury ze zlaczks zaleca sig posmarowaé olejem roslinnym lub roztwerem
mydfa. Pozwoli to na lepsze zacisniecie ztaczki.

5.3. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu powinna by¢ wykonana éci$le wedlug instrukeji producenta przepustow lub dekumentu
dopuszczajacego do stosowania przepustow (np. aprobaty technicznej), gdyz praca przepustu polega gldwnie na
przenoszeniu parcia zageszezonego wokdt niego gruntu zasypki. W przypadku niepetnych danych zawartych w instrukeji
wykonywania zasypki, nalezy przestrzegaé ponizszych wskazowek.

Pierwsza warstwa zasypki ma ne celu stabilizacje dolnych narozy przepustu, w zwigzku z czym musi by¢ nawilzana z
regularnodcia okreslong w PN-S-02205 oraz energicznie zageszezand.

Nastepnie zasypke wykonuje sie warstwami poziomymi od 20 do 30 em grubodei, naprzemiennie po obu stronach
przekroju, w ten sposdh aby poziom zasypki po obu stronach byt taki sam, Kazda warstwa powinna by¢ zageszczana, W
strefie bezpodrednio przy przepuscie (do 20 cm) dopuszeza sig wskaznik zaggszezenia wg Proctora 0,94, W przypadku
stosowania sprzetu mechanicznego do zaggszozania zasypki, nalezy dbaé o nieuszkodzenie konstrukeji przepustu. W
bezpodradnim otoczeniu przepustu (od 0,1 do 1,0 m) zageszezanie nalezy prowadzi¢ w spesdb bardzo ostrozny - zaleca sig
stosowaé np. ubijaki rgczne lub ptyty wibracyjne.

Zasypka wokol przepustu na odleglos¢ okoto 20 cm od jego powierzehni zewngtrznej powinna by¢ wykonana z grysu
jednofrakeyjnego o $rednicy ziarn do 4 min, odpowiadajacego wymaganiom PN-B-11112 [8).

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robst

Przed przystapieniem do rabdt Wykonawea powinien uzyskaé od producenta materiatéw zadwiadezenie o jakosel
(atesty) lub deklaracje zgodnoéci oraz wykonaé badania materialéw przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawic ich
wynild Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.

6.2. Kontrola wykonania tawy fundamentowej pod przepust

W czasie przygotowania podioza pod przepust nalezy zbadac:
-zgodnosé wykonania robdt z dokumentacjg projekiowa;
-prawidlowos¢ wyprofilowania ksztaltu podieza w dostosowaniu do ksztattu spodu konstruke;ji;
-gruboéé lawy i jej wymiary w planie;
-zageszezenie tawy wg BN-77/8931-12,

6.3. Kontrola montazu i ksztaltu przepustu

Przepusty z HDPE jako konstrukeje podatne moga zmieniaé swoj ksztalt w trakeie montazu i zageszezania,
W trakcie zasypywania konstrukeji mogg wystapié trzy rodzaje przemieszczen:
L. wypigtrzenie-wywolane przez parcie boczne od gruntu zaggszezanego
2. wyboczenie-wywolane przez niesymetryczne obcigzenie rury zasypka lub zréznicowane zaggszezenie zasypki na jednej
ze stron i
3.przesuniccie poziome rury poprzez niesymetryczne wypelnienie zasypka,
Ogodlna zasada mowi, ze dopuszcza sie maksymalne przemieszezenia lub ugiecia miejscowe rzgdu 2% frednicy rury |
Prosty sposdb na kontrole odksztatcen polega na zawieszeniu pionu w paru miejscach u korony rury . Odlegtoéé pionu od
dna rury rzedu 50- 75 mm pozwala na tatwy pomiar odksztatcen plonowych rury w trakeie zaggszozania.
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Jesli nastapi wyboczenie na jedng ze stron, mozna temu zaradzié poprzez nasypanie i zageszczenie zasypki jednostronnie,
tzn. po stronie na ktorg nastapite wyboczenie. Jesli nastapi wypietrzenie rury , wiedy nalezy odej$é ze sprzetem
zageszezajacym z dala od rury, badZ ja dociazyé, ewentualnie zastosowaé obydwa z w/w podanych rozwiazan.

Jesli dziatania korygujace nie daja efektu lub jesli odksztatcenia przekraczaja zalecanc granice, wiedy nalezy wymienic
czedé lub calo§é zasypki. O ile odksztalcenie nie bylo nadmierne, rura odzyska swéj uprzedni ksztalt, po usunieciu
zasypki.

Nalezy zauwazy¢, ze spos6b zachowania sie rury( odksztalcenia ) jest zupeinie normalny i gdy znajduja sig one w
okreslonych granicach, wrecz pozadany . Wszystkie karbowane rury majg sklonnodé do wypigtrzania w trakcie
zageszezania, a nastgpnie po zakoficzeniu zasypywania, po wystgpieniu obeigZenie z gory, wywieraja nacisk na zasypke
boczng mobitizujac odpdr gruntu. To wiadnie dzigki tendencji odksztatcen karbowane rury moga uzyskaé przy wspolpracy
z otaczajacym gruntem znaczna nednosé,

Jesli zasypka wykonana jest z bardzo stabego materiatu lub materiatu utoZzonego luino bez zageszezenia wtedy boki rury
beda przesuwac sie w kierunku na zewnatrz, az zostanie osiagnigty stan granicznych odksztatce: i nastapi wyboczenie
przekroju. Z dodwiadezed wynika, ze 20 % ugigcie moze spowoedowad uszkodzenie przez wyboczenie,

6.4.1 Sprawdzenie podstawowych wymiardéw przepustu

Sprawdzenie podstawowych wymiaréw obiektu nalezy przeprowadzié przez wykonanie pomiardw w zakresie:
-podstawowych rzednych dna przepustu z dokiadnodeig do + 2 om;
-polozenia przepustu w stosunku do osi z dokladnoseia do £ 2 cm;
~dtugosci obiektu z doktadnoseia do £ 2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostks obmiarows jest :
1 m wykonanej czeci przelotowe] przepustu,
1 m3 wykonangj tawy fundamentowej z pospotk.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawea i uzgadnia z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 Wymagania ogdlne.
Odbidr robdt na zasadach odbioru robot zanikowych fub ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnoéé nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru 1 oceny jako$ci materialéw w oparciu o wyniki pomiaréw i
badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonania naprawy nawierzchni obgjmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie niezbednych materiatow,
- dostarczenie na miejsce budowy niezbednego sprzetu do wykonania przepusiu,
- wykonanie tawy fundamentowej pod konstrukejg przepustu,
- montaz na fundamencie przepustu,
- wykonanie zasypki przepustu z kruszywa naturalnsgo,
- zabezpieczeniu placu budowy,
- przeprowadzenie niezbednyeh pomiardw { badaf .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080 Kamie# dla budownictwa i drogownictwa, Podziat i zastosowanie wg wlasnoéei fizyczno-mechanicznych
2. PN-B-03264 Konstrukeje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczue i projektowanie

3. PN-B-06250 Beton zwyldy

4. PN-B-06251 Roboty betonowe i Zelbetowe. Wymagania techniczne
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5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.

7.PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzehni drogowych. Zwir { mieszanka
8 PN-B-11112 Kruszywo mineralne, Kruszywo tamane do nawierzehni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywo mineralne, Kruszywe naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

10. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

11.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
12.PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreélenia

13.PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno '

14 PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

15.PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco

16.PN-M-82006 Podkiadki okragte doktadne

17.PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki, Whasno$ci mechaniczne érub i wkretéw
18.PN-M-82054-09 Sruby, wkrety i nakretki. Whasnoéci mechaniczne nakretek 19.PN-5-02205 Drogi samochodowe.
Roboty ziemne. Wymagania i badania

20.BN-70/6716-02 Materialy kamienne. Kamien tamany

21.BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

22 BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji przeciwwilgeciowych

23.BN-90/6753-12 Masa dyspersyjna asfaltowo-gumowa

24 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntiL

10.2. Inne materialy
25. Katalogi producentéw przepustéw HDPE.
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D-03.02.01 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowsj specyfikacji technicznme sa wymagania dotyczace wykonania i
odbiory robdt, zwiazanych z wykonaniem przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od km
0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne,

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych wp.1.1.

1.3. Zakres robét objgtych SST

Ustalenia zawarte w nitiejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z wykonaniem
lkanalizacji deszezowej przy budowie, modernizacji i remontach drég.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagarnia dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

Stosowaé nalezy wyroby budowlane wprowadzene do obrotu zgodnie z ustawa o wyrobach budowlanych
[26].

2.2. Przykanalik
2.2.1. Rury z PVC-U o érednicy 200mm, klasy SN &, zgodne z PN-EN 1401-1 [5],
2.3. Studzienki Sciekowe
2.3,1. Wpusty uliczne Zeliwne
Whpusty uliczne zeliwne typu kra.qu'nikowo-jezdniow;e, powinny odpowiadaé wymaganiom PN-EN 124
[1].
2.3.2, Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienki $ciekowe stosowane sa prefabrykowane kregi betonowe o drednicy 50 cm, z betonu ldasy C
20/25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.3.3. Pierécienie zelbetowe prefabrykowane

Pierfcienie zelbetowe prefabrykowane o Srednicy 65 cm powinny byé wykonane z betonu wibrowanego
Klasy C 16/20 zbrojonego stalg StOS.,

2.3.4, Plyty zelbetowe prefabrykowane

Plyty zelbetowe prefabrykowane powinny mieé¢ prubosé 11 cm i by¢ wykonane z betonu wibrowanego
klagy C 16/20 zbrojonego stala StOS.

2.3.5. Plyty fundamentowe zbrojone
Plyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaé gruboéé 15 cm i byé wykonane z betonu klasy C 12/135,
2.3.6. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z thzcznia lub #wirn. Uzyty material na podsypke powinien odpowiadacd
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-04712 [10], PN-EN 13043 [7], PN-EN 12620 [6].
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2.4, Beton
2.4.1. Cement

Do betonu nalezy zastosowaé cement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.4.2. Kruszywo

Do betonu nalezy zastosowaé kruszywo zgodne z norma PN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie moze by¢
nizsza niz klasa betonu (np, B-30 - marka min. 30, B-20 — marka min. 20).

2.4.3. Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien odpowiadaé wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w
zastosowaniach przyszlosciowych, a tymozasowo PN-B-06250 [9].

2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-14501 [16].
2.6, Prefabrykowany wylot drenu.

Prefabrykowane wyloty drenu Srednicy 200mm z betonu minimum C25/30. - nie dotyczy.
2.7. Skladowanie materialow
2.7.1. Kregi

Kregi moina sktadowaé na powierzehni nieutwardzonej pod warunkiem, Ze nacisk kregéw przekazywany
na grunt nie przekracza 0,5 MPa,

Przy sktadowaniu wytobdw w pozycji wbudowania wysokoéé sktadowania nie powinna przekraczaé 1,8 m.
Skladowanie powinne umozliwiaé dostep do poszezegoluych stosdw wyrobow lub pojedynczych kregow.

2.7.2. Wpusty Zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o
wysokodci maksimum 1,5 m.

2.7.3. Kruszywo ) ‘
Kruszywo nalezy skiadowad na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposdb zabezpieézaj acy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw,
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3,
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszezowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszezowe] powinien wykaza¢ si¢ mozliwoScig
korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
- Loparek przedsiebiernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
—  sprzetu do zageszczania gruntu,
- weiagarek mechanicznych,
— beczkowozow.

4, TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdine wymagania dotyczace transporty podana w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4,
4.2, Transport kregow

Transport kregéw powinien odbywaé sie samochodami w pozycji wbudowania Iub prostopadle do pozycji
wbudowania.
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Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przektadek, rozpordw i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materialow.

Podnoszenie i opuszezanie kregdéw o érednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywaé za pomocs minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegla kanalizacyjna moze byé przewozona dowoinymi srodkami transportu w jednostkach fadunkowych
lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalezy uktadaé na srodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly (ransportowane luzem nalezy uldadad na érodkach przewozowych §cifle jedne obok drugich, w
jednakowe;j liczbie warstw na powierzehni §rodka transportu.

Wysokoéé¢ tadunku nie powinna przekraczaé wysokoéei burt,

Cegly luzem moga byé przewozone §todkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania
opinele,

Zatadunek i wytadunek cegly w jednostkach ladunkowych powinien sie odbywaé mechanicznie za pomoca
urzadzel wyposazonyeh w osprzet kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zaladunek i wyladunele wyrobow
przewozonych luzem powinien odbywag si¢ recznie przy uzyeiu przyrzadéw pomocniczych.

4.4. Transport wlazéw kanalowych

Wihazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi §rodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszezaniem { uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego moga byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy vkladaé na paletach po
10 szt. i taczyC tasma, stalows,

4.5. Transport wpustéw Zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw moga byé przewozone dowolnymi $rodkami fransportu w sposcb
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podezas transportu,

4.6, Transport mieszanki betonowe|

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawea zapewni takie $rodki transportowe, ktdre nie spowoduja
segregacji  skiadnikéw, zmiany skiadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obniZenia (emperatury
przekraczajace] granice okredlona w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa moga byé przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszozeniem 1 nadmiernym zawilgoceniem.,

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [20].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w lerenie za
pomocy kotkdw osiowych, kotkow §wiadkdw 1 kotledw krawgdziowych.

W przypadku niedostatecznej ilodci reperdw statych, Wykonawca whuduje repery tymezasowe (2 rze¢dnymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykonaé jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robdt - wykopu (rgoznie
lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do glebokodei wykopu, danych geotechnicznych craz posiadanego
sprzetu mechanicznego.

Szeroko§é wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje sig
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie §cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie $cian nalezy
prowadzié w miare jego glebienia, Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawcg na
odktad.
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Dno wykopu powinno byé réwne | wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe], przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzedngj projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno byé wykonane bezposrednio przed ulozeniem
przewoddw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawea wykona recznie lub w sposdb uzgodniony z Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno byé wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projekiowanego
poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszezystych, wirowo-piaszezystych i piaszezysto-gliniastych podfozem jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wylopu,

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakeie robdt) pedioze nalezy wykona¢ z warstwy thicznia
lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z wlozonymi saczkami odwadniajacymi. Dla przeweddw o
grednicy powyzej 0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy wykonaé fundament betonowy', zgodnie z
dokumentacja projektowa lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych [ub stanowiacych zbite ity nalezy wykonad podtoze z pospétki, zwirn lub
thucznia o grubodci od 15 do 20 ¢m. Dla przewodow o §rednicy powyzej 0,50 m nalezy wykonaé fundament
betonowy? zgodnie z dolumentacja projektowa lub SST.

Zageszezenie podloza powinno byé zgodne z okredlonym w SST.

5.5, Roboty montazowe

5.5.1. Przykanaliki
Jezeli dokumentacja projeltowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikéw nalezy
przestrzegad nastepujacych zasad:

- trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zatamar w planic i pionie {z wyjatkiem tukéw dla podiaczenia do
wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podiaczeniach do kanatu ogdlnosptawnego),

— minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosic 0,20 m (dla pojedynczych wpustdw i
przykanalikdw nie dhuzszych niz 12 m mozna stosowaé frednicg 0,15 m),

— diugoéé przykanalika od studzienki éciekowej (wpustu ulicznego) de kanatu lub studzienki rewizyjnej
potaczeniowej nie powinna przekraczaé 24 m,

— wlaczenie przykanalika do kanatli moze by¢ wykonane za poSrednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki
krytej (tzw. lepej) lub wpustu bocznego,

— spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o z tym, ze przy spadkach wigkszych od
250 %o nalezy stosowac rury zeliwne,

— kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

— whaczenie przykanalila do kanaly powinno by¢ wykonane pod katem min. 45°, max. 90° (optymalnym 60°),

— whaczenie przykanalika do kanalu poprzez studzienke polaczeniows nalezy dokonywad tak, aby wysokosd
spadku przykanalika nad podiogs studzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku koniecznodei wiaczenia
przykanalika na wysokosci wickszej nalezy stosowaé przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza
§cianka studzienkd, ‘

- wlaczenia przykanalikdw z dwdch stron do kanah zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny byd usytuowane
w odlegtosei min. 1,0 m od siebie.

5.8.2. Studzienki §ciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczene do odprowadzania wéd opadowych z jezdni drog 1 placdw, powinny
byé z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studziensk powinny wynosic:
— glebokodé smdzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjatkowo - min, 1,50

mi max. 2,05 m),

— glebokosé osadnika 0,95 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 6,50 m.

Krata §ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w Scieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien by¢
usytuowany 2 ¢cm ponizej $cieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwiazania drogowego.

Przy utnieszozeniu kratek Sciekowych bezposdrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac sig
0,5 cm ponizej poziotmm warstwy $cieralne;.

43




Wpustéw deszczowych nie nalezy sprzegad. Gdy zachodzi koniecznodé zwigkszenia powierzchni splywn,
dopuszcza sie w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwdéjnych,

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ wusytuowania wpustu nad istnigjacymi
urzadzeniami podziemnymi, mozna studzienke $ciekows wyplyci¢ do min. 0,60 m nie stosujac osadnika, Osadnik
natomiast powinien byé ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i polgczony przykanaliliem ze studzienka, jak
réwniez z kanatem zbiorczym. Odlegloéd osadnika od kraweznika jezdni nie powinna przekraczac¢ 3,0 m.

5.5.3. [zolacje

Rury betonowe i zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji powinny byé zabezpieczone przed korozja,
zgodnie z zasadami zawartymi w ,,Instrukcji zabezpieczania przed korozjg konstrukeji betonowych” opracowanej
przez Tnstytut Techniki Budowlanei w 1986 r. [21].

Zabezpieczenie rur kanalowych polega na powleczeniu ich zewnglrznej i wewngtrzng] powierzchni
warstwa izolacyjna asfaltows, posiadajaca aprobate techniczna, wydana przez upowazniong jednostke.

Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

Dopuszcza sig stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

W drodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczyé przez
zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg
PN-C-96177 [14],

W §rodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza rdznorodno$é i bardzo duzy przedziat natgzenia
czymmika agresji) sposob zabezpicczenia rur przed korozja Wykonawea uzgodni z Inzynierem,

5.5.4. Zasypanie wykopdw 1 ich zageszezenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubodei 20 cm. Material zasypkowy powinien
by¢ rdwnomiernie ukfadany i zaggszezany po obu stronach przewodu, Wskaznik zaggszezenia powinien by¢ zgodny
z okreslonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopdw Wykonawcea uzgodni z InZynierem.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogalne zasady kontroli jakeéei robét podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien:
—  wykonaé badania materiatéw do betonu i zapraw i ustalié recepts,
~ uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu {(aprobaty techniczne, certyfikaty
zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew, badania materiatow wykonane przez dostawcdw itp.) [27],
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badad Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robdt

Wylkonawca jest zobowiazany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czestotliwodeia okreslona w niniejszej OST 1 zaakcepiowana przez InZyniera.
W szezegélnosel kontrola powinna obejmowad:
— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektows zatozenia przewodow i studzienek,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— rzedne kratek §ciekowych i pokryw studzienek powinny byé wykonane z doldadneéeia do £ 5 mm.,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka cbmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdgt

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystlkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pks 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryeiu

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
roboty montazowe wykonania przykanalika,
wykonane studzienki dciekowej,
Qdbidr robét zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postgpu robdt.

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Osdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
[. PN-EN 124:2000
2. PN-EN 197-1:2002
3. PN-EN 206-1,2000
4, PN-EN 205:2002
5. PN-EN 1401-1
6. PN-EN 12620:20604
7. PN-EN 13043:2004
8. PN-EN 13101:2002
9. PN-B-06250:1988
10. PN-B-06712:1986
11, PN-B-11111:1996

Cena [ m wykonanej { odebranej kanalizacji chejmuje:

oznakowanie robot,
dostawe materiatow,

wykonanie robdt przygotowawczych,

wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podloza i fundamentu,

wykonanie wylotow kolektora,

utozenie przykanalikéw, studni, studzienek $ciekowych,

wykonanie izolacji rur i studzienek,

zasypanie 1 zaggszezenie wykopu,

przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

Zwieficzenia wpustow 1 studzienek kanalizacyjnych do nawierzehni dla ruchu
pieszego i kolowego. Zasady konstrukeji, badania typu, znakowanie, sterowanie

jakodcig
Cement. Czedé¢ 1. Sklad, wymagania i Lkryteria zgodnodci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

Beion. Czesé 1. Wymagania, wladciwoéei, produlcja i zgodnodd

Rury i ksztatiki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej
Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do bezcisnieniowej podziemnej
kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U)
— Czedé 1: Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu,

Kruszywa do betonu (Norma do zastosowan przysziosciowych. Tymezasowo nalezy
stosowaé norme PN-B-06712 [10])

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu (Norma do
zastosowad przyszioSciowych. Tymczasowe nalezy stosowad normy: PN-B-11111
[11]iPN-B-11112[12])

Stopnie do studzienek wlazowych, Wymagania, znakowanie, badania i ccena
zgodnodei

Beton zwykly

Kruszywa mineraine do betonu

Kruszywa mineralne, Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Zwir i
mieszanka
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12,
13.
14,
15.
16.
17.
18.
19.
20.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-12037:1998 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kanalizacyjne
PN-C-96177:1958 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco
PN-H-74101:1984 Zeliwne rury cisnieniowe do potaczefi sztywnych

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

BN-86/8971-06.00 Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i Zelbetowe ,,Wipro”
BN-83/8971-06.02 Rury bezei$nieniowe. Rury betonows 1 Zelbetowe

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe
BN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty

21,

22,

23,
24,

25,

26.

27,

28.

Instrukcja zabezpieczania przed korozja komstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 1.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki polaczeniowe (lipiec 1980)

KB4-4,12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienki slepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki éciekowe do odwodnienia drdg (pazdziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe §rednicy 50 cmy; wysokodei 30 lub 60 cm

.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ,, Transprojekt” - Warszawa, 1979-1982 1.
Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewoddw kanalizacyjnych z rur ,,Wipro”, Centrum Techniki
Komunalnej, 1978 r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzed sieciowych, wodociagowych i kanalizacyjnych,
BPC WiK ,,Cewoi’” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakeeptowane i zalecone do stosowania przez Zespot
Doradezy ds. procesu inwestycyjnego powolany przez Prezydenta m.st. Warszawy -sierpiel 1934 r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r, o wyrobach budowlanych ( Dz, U. or 92, poz. 881)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania zgodnoséci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz, 2041)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

51




D-03.02.01 REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1, Przedmiot Szezegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem mniniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z regulacja pionowa studzienck urzadzef podziemnych w ramach przebudowy -
remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od km 0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne.,

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dolument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkeies 1.1,

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegbélowej Specyfikacji Technicznej dotyczgeej regulacji pionowej
studzienek urzadzen podziemnych obejmuja wylkonanie pionowej regulacji istnigjacych naziemnych elementdw
urzadzefi infrastruktury technicznej znajdujacych sig na terenie objetym zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST.

1.4, Okreslenia podstawowe

Podstawowe okre$lenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne".
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakodé ich wykonania oraz za zgodnodé z Dolumentacjq
Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania ogéine dotyczace materialow

Wymagania ogolne dotyczace materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2.2, Materialy do wykonania robét

Materiatami do wykenania robdt objetych zakresem niniejszej SST sa:

~beton ,

~cegla kanalizacyjna,

-Zaprawa cementowa. ' ' :

Do wykonania robdt objetych zakresem niniejszej SST mozna zastosowaé inne materialy, po wezeSniejszym
zaakceptowaniu ich przez Ingpektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzgtu podane w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Roboty zwiazane z pionowa regulacja naziemnych elementéw urzadzed infrastruktury technicznej nalezy
wykonywaé recznie przy zastosowaniu urzgdzed pomocniczych np. miotéw pneumatycznych i innych
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdine dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

4.2, Transport materialéw
Nie okresla sie szczegdlnych wymagafi dla transportu materiatdw niezbednych do wykonania robét
okreslonych w niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

QOgdlne zasady wykonywania robot podanc w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementdéw urzadzen infrastruktury technicznej

Regulacje naziemnych elementdw urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykonaé przy zastosowaniu
cegly kanalizacyjnej, betonu lub innych zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru materiatéw, po odstonigciu
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regulowanych elementéw i ich demontazu, dostosowujac wysckosé posadowienia /z doktadnodcia +5 mm/ do
wymaganego poziomu, zgodnego z Dokumentacjg Projektows lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robdt teren wokdt regulowanych elementéw nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego
(wyprofilowaé i zage$cié zgodnie z wymaganiami Dolkumentacji Projektows] lub Inspektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jako$ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST DM.G0.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola jako$ci robot
6.2.1.  Sprawdzenie uzytych materialow
Sprawdzenie materialéw nastepuje poprzez porownanie ich cech z wymaganiami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowe;.
6.2.2.  Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa
Sprawdzenie zgodnodci z Dokumentacja Projektowa pelega na pordwnaniu wykenywanych i wykonanych robét z
Dolumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosel na podstawie ogledzin i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST DM.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektows 1 pomiarem w terende jest
1 szt. (sztuka} regulowanych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".
8.2, Sposdb odbioru rob6t

Roboty objete niniejszg SST obejonyj a;

-odbiér ostateczny,

-odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnesei podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9,2. Cena jednostki obmiarowej
Platneéé za 1 szt (sztuke) regulowanego naziemmnego elementu urzadzen infrastrultury techniczne] nalezy
przyjmowadé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na podstawie wynikdw pomiardw 1 badaf.
Cena wykonania robdt obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt zgodnie z projekiem organizacji ruchu na czas budowy,
- dostarczenie materiatdw,
- odstoniecie i demontaz regulowanego elementu,
- pionowa regulacje regulowanego elementu,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 206-1 Beton . Czesé 1: Wymagania, whasciwodci, produkcja i zgodnodé.
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM [ ZAGESZCZENIEM

L. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wylkonywaniem koryta wraz z profilowaniem { zageszezaniem podloza gruntowego w ramach przebudowy
- remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od km 0+000,00 do kin 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionyeh w punkeie 1.1.

1.3, Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zaggszczenia koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzehni.,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine",

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczyce sprzetu
Ogblne wj/magania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca preystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sie mozliwoscig |
korzystania z nastgpujacego sprzetu: }
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusécié wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle de kierunku pracy maszyny,
- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
4.2, Transport materiaiéw

Materiat uzyskany z koryta postuzy do uzupetnienia poboczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét ;

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .
5.2, Warunki przystapieaia do robdét

Wykonawca powinien przystapié do wykonania profilowania i zageszczenia podioza bezpodrednio przed
rozpoczgeiem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni, Wezesniejsze przystapienie do wykonania
profilowania i zageszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w kerzysinych warunkach
atmosferycznych.

Po wyorofilowanym i zaggszezonym podiozu nie moze odbywaé sig ruch budowlany, niezwiazany bezpoérednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.4. Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszezeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojekiowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podioze na gleboko$é zaakeeptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy
grunt spefniajacy wymagania obowiazujace dla gdrnej strefy korpusu, w ilodei koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokoSciowych i zagesdeié warstwe do uzyskania wartodel wskaznika zageszezenia, okredlonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki, Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez InZzyniera.

Bezpodrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié¢ do jego zageszezania. Zageszczanie podloza nalezy
kontynuowaé do osiggnigeia wskaznilka zaggszezenia nie mmniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszezenia
nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podloza (1s)
Strefa korpusu

Gérna warstwa o grubosei 20 cm 1,00

[Na gicbokosei od 20 do 50 cm od 1,00
powierzchii podloza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenic badania
zageszezenia, kontrolg zageszezenia nalezy oprzed na metodzie obeigzen plytowych. Nalezy okreslié pierwotny 1 wtdmy
modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztateenia nie
powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnoéé gruntu podloza podezas zageszezania powinna byé rowna wilgotnoscl optymalnej z tolerancj g od -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu I zaggszezeniu powinno byé ufrzymywane w dobrym stanie, Jezeli pe
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podloza nastapi przerwa w robotach 1 Wykonawcea nie
przystapi natychmiast do uldadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Tezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolefnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci wykonanie niezbegdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawey, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét
Ogdlne zasady kontroli jakosei robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .
6.2. Badania w czasie robdt

6.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badaf i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych zageszezenia i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp.| Wyszezegdlnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ badan | pomiarow
pomiardw
1 |Szerokosd koryta 10 razy na 1 kin
2 Roéwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnoéé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 [Spadki poprzeczne ! 10 razy na 1 kan
5 | Rzedne wysckosciowe co 100 m w osi jezdni 1 na jej krawgdziach
6 | Uksztaltowanie osi w co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
planie
7 | Zageszezenie, wilgotno$é | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
gruntu podtoza niz raz na 600 m>
*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych 1 uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w
punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szerokoé¢ koryta {profilowanego podioza)

Szerokoesé koryta i profilowanego podioza nie moze roznié sig od szerokosei projektowanej o wigeej niz +10 cm
i-5cm.
6.2.3. Rownoéé koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq latg, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [4].

Nierdwnosei poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowa tata.

Nierdwnosei nie moga preekraczaé 20 mim.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja
+0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprefilowanego podioza i rzednymi projektowanymi

nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz =5 .
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanege podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podiosa cokreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jebli jako kryterium dobrego zageszcezenia stosuje sig porownanie wartoéci modutow odksztatcenia, to wartosé
stosunku wtomego do pierwotnego modulu odksziatcenia, okresionych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnoéé w czasie zageszcezania nalezy badad wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnoéé gruntu podtoza
powinna byé réwna wilgotnodel optymalnegj z tolerancj g od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robdt

Qgblne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" .
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zageszezenia i wyprofilowanego podtoza.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" .
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczaee podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyezace podstawy ptatnosei podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowe}

Cena wykonania 1 m* zageszczenia i wyprofilowanego podioza:
- profilowanie podioza,
- zageszozenie,
- utrzymanie podloza,
- przeprowadzenie pomiardw [ badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnodei
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podataych i podloza przez

obcigzenie phyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar rdwnoéci nawierzehni planografem i fatg
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsgczajacej w ramach przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wies
Chrostowo od km 0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne,

L.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy
odeinajace gr. 20cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Olaeslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okredleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” plt 2.

2.2. Rodzaje materialow

- Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaezajacych i odeinajgeych sa:
- plaski,
- Zwir I mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spefniac nastepujace warunki: ;
a) szczelnoscl, okre$lony zaleznoscia: i

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej lub odsaczajace]
dss - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% ziaren gruntu podloza.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnogel musi byé ;
spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajacej,
b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscig:

dso
U=—=35
duo

gdzie:
U/ - wskaZznik roznoziaristosci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odeinajaca,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajacych powinien spetniaé wymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

Zwir 1 mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetniad

wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw odsaczajacych 1 odeinajacych powinien spelniaé wymagania normy PN-B-11112

[4].
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2.4, Skladowanie materialéw

2.4.1. Skfadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajace] nie jest whudowane bezpodrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczyé
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania
powinno byé réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3, SPRZET

3.1, Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2, Sprze¢t do wykonania robét
Wykonawea przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajace] powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- réwniarek,
- walcow statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechaniczaych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2, Transport kruszywa
Kruszywa mozZna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transpertu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloia

Podtoze gruntowe powinne spelniaé¢ wymagania okreélone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D- 04.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”,

Warstwa odcinajaca powinna byé wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez InZzyniera.

Rozmieszezenie palikdw lub szpilek powinno umoziiwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Whudowanie i zag¢szezanie kruszywa

Kruszywo powinne by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubodel, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow { rzgdnych wysokosclowych. Grubo$é roziozonej warstwy luZnego kruszywa powinna byé taka,
aby po jej zageszezeniu osiagnigto grubosé prajektowana,

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszezeniem wymienié kruszywo na
materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po kofcowym wyprofilowaniu warstwy odcinajacej nalezy przystapié do jef zageszezania.
Zaggszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podiuznymi czgsciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy
rozpoezynaé od dolnej krawedz] i przesuwad pasami podhuznymi czgSciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gomej
krawedzi.

Nieréwnodci lub zaglgbienia powstale w czasie zageszczania powinny bydé wyrdwnywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigeie materiatu, az do otrzymania rownej powierzehni.

W migjscach niedostgpoych dla walcow warstwa odeinajaca powinna by zageszezana plytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi. :

Zaggszezanie nalezy kontynuowaé do osiagnigeia wskaZnika zaggszczenia nic mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej proby Proctora, przeprowadzone] wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslad zgodnie z
BN-77/8931-12 [8].
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W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odcinajacs, uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszezenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na meiodzie obclzzen
ptytowych. Nalezy okreslié pierwotny i widrny modut odksztatcenia warstwy wedlug BN- 64/8931-02 [6]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modwtu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnoéé kruszywa podezas zaggszezania powinna byé réwna wilgotnoéei optymalne] z tolerancja od - 20% do
+10% jej wartosei. W przypadku, gdy wilgotnodé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej, kruszywo nalezy
osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie, W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnodei optymalnej,
kruszywe nalezy zwilzyé okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszaé.

S.4. Odcinek probny - nie przewiduje sie wykonania

5.5 Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnei warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym
stanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacee;.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszeza sig ruch pojazddw koniecznych dla wykonania wyzej lefacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego uirzymania warstwy obciaza Wykonawcee robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli fakodei robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawié wyniki tych badafd Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiadciwoéel kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badaf i pomiardow
Czgstotliwosé oraz zakres badafh i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia warstwy
odcinajgcej podaje tablica 1: . ‘
Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw warstwy odcinajacej
Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwosé badafi i pomiardw
badan i pomiarow

1 Szeroko$é warstwy 10razy na 1 km

2 Réwnosé podhuzna ¢0 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rownosc poprzeczna 10 razyna 1 km

4 Spadki poptzeczne © 10razyna 1 km

5 Rzedne co 25 m w osi jezdnt i na jej krawedziach dla autostrad i drég
wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

planie ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drdg
7 | Gruboécé warstwy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadzigj niz
raz na 400 m? Przed adbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Zaggszezenie, wilgotnosé | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
kruszywa niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gtéwnych
tukdw poziomych.

6.3.2. Szeroko$é warstwy
Szerokes¢ warstwy nie moze sig réznié od szerokosci projektowane] o wiecej niz +10 cm, -5 cm,

6.3.3. Réwnosé warstwy
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Nieréwnosei podhuzne warstwy odeinajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrows lata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nierownosel poprzeczne warstwy odcinajacef nalezy mierzyé 4 metrowa tata,

Nierdwnosel nie mogg, przekraczaé 20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warsiwy odcinajacej na prostych 1 tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projekiows z
tolerancja + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réinice pomigdzy rzednymi wysokodciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczad +1
emi-2 em.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

04 w planie nie moZe by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiccej niz + 3 em dla ausostrad i drog
ekspresowych lub o wigeej niz £ 5 cm dla pozostatych drog,

6.3.7. Grubosé warstwy

Grubod¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 ¢m, Jezeli
warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzyé taczna gruboéé tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboci Wykonawea wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na glebokodé co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyrdwnanie i ponowne zaggszezenie,

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi penowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

0.3.8. Zageszezenie warstwy

Wskaznik zaggszezenia warstwy odcinajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé¢ mnigjszy
od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sig pordwnanie wartoéel modutéw odksztaleenia, to
wartosé stosunku widrnego do pierwotnego moduhu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnodé kruszywa w czasie zageszezenia nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od ~20% do +10%.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odcinajacej

W czasie ukdadania warstwy odsaczajacej nalezy kontrolowac: a) réwnodé warstwy,

6.4, Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuj a wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,
powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokodei co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtémie zageszezone.
Deodanie nowegoe materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogbine zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne® pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, 51 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z
zachowaniem tolerancii wg pkt 6 daty wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyezaee podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéei podano w ST D-M-00.00,00 ,,Wymagania ogdine" pkt 9,

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy odeinajacej z kruszywa obejmuje;
- prace pomiarowe,
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- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubodei i jakosei okreslongj
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyrdwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii technicznej,

- uirzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANL
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoscl

3.PN-B-11111 Kruszywo mineralne, Kruszywo naturalne do nawierzehni d rogowych . Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obcigZenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodci nawierzehni planografem | tatg
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-04.04.02 PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ

L. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n SST sg wymagania dolyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwiazanej przebudowy - remontu drogi gminnej nr przez wie§ Chrostowo od
km 0+000,00 do km 0+535,00 na terenie gminy Jedwabne,

1.2 Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zalkres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w n/u Szczegdlowe] Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania warstw podbudowy

zasadniczej z mieszanki niezwigzane] kruszywa i obejmuja wykonanie:

warstwa podbudowy zasadniczej dla ruchu KR2 z mieszanki niezwiazanej C 50/30 o wskazniku CBR min.60%

gruboéé po zageszczeniu;
- 22 om pod jezdnie

22 cm pod zjazdy

10cm ped chodnik

oraz warstwy z mieszanki kruszywa niezwigzanego na poboczach grubosei 15em.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z mieszanki niezwiazanej kruszywa stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszozone] mieszanki, ktéra stanowi warstwe noéna nawierzehni drogowej.

1.4.2. Stabilizacja mechaniezna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszezeniu w optymalne;

wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
Pozostate okreSlenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdne wymagania dotyczace robat

Wykonawea robdt jest odpowiedzialny za jakos§¢ ich wykonania oraz za zgodnoéé z Dokumentacjg Projektowa,
55T ipoleceniami Inspekiora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST DM.0Q. 00 00 ,,Wymagania ogdlne”,

2, MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiaiow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sidadowania, podano w SST D.M.00.00.00.

2.2, Rodzaje materialéw

Do wykonania podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwiazanej kruszywa nalezy stosowaé kruszywo w ktérym
procentowa zawartosé ziaren o powierzehni przekruszonej lub famanych oraz ziaren catkowicie zaokraglonych wg PN-EN
933-5 powinna by¢ kategorii nie nizszej niz C50/30,
Dopuszeza sig zastosowanie kruszywa sztucznego posiadajacego aprobate IBDIM,
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeyceh i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dia materialow

2.3.1.  Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy zasadniczej nalezy zastosowaé kruszywo o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinna lezed pomigdzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia,
podanymi w WT-4 [8].

Krzywe uziarienia kruszywa powinna by¢ ciagta { nie moze przebiegaé od dolng krzywej granicznej uziamienia do
gornej krzywej graniczne] uziarnienia na sasiednich sitach.

2.3.2.  Wiadciwosei kruszywa

Kruszywo powinno spetniaé wymagania okreslone w tablicy 1.
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Tabliea [, Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwinzanych do warstw podbudowy

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek

Roz\izla{ o niezwiazanych przezazizf\gg;h do zastosowania w 0 d'niesienie do
PN-EN Wiasciwose podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi obciazongj tal:Jll;czygg Iz)ggf‘N
13242, 2004 ruchem '
KR1-KR2 KR3-KR6
0,063;0,5,1;2; 4, 5,6, 8, 11,2; 16: 22,4; 31,5; 45; 63; 1
4.1-4.2 Zestaw sit # 90 (zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wszystkie frakeje dozwolone
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 G80/20, G:80, Ga75 G¢ 80/20, GFRO, GAT7S Tabl. 2
Ogoblne granice 1 tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego na
432 sitach posre dnig’l‘;"wg PN_gEN GT20/15 GTc20/15 Tabl. 3
933-1
Tolerancje typowego uziarnienia
433 kruszywa drobnego i kruszywa o GTel0, GTe10, Tabl. 4
o ciagtym uziarnieniu wg PN-EN GT,20 GT.20 '
933-1
Ksztatt kruszywa grubego wg
PN-EN 933-4 FI50 FI50 Tabl. 5
44 a) maks:ymalne wart’ogm
wskaznika plaskobei
lub b) malfsy‘/ma.lne wartosci q155 S155 Tabl. 6
wskaznika ksztattu
Kategorie procentowych
zawartodcl ziaren o powierzehni
4.5  |Prekiuszongj lubtamanych orazl 50000 g0 CO0/3 Tabl, 7
ziaren catkowicie zaokraglonych
w kruszywie grubym wg PN-EN
933-5
46 gz?’a;f r;; S‘E ﬁyiggyu\ﬁi Ig)i_tg; /deklarowana /deklarowana Tabl. 8
b) w kruszywie drobnym * /deklarowana /deklarowana Tabl. 8
Whasciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a
4.7 Jakosé pylow tylko w mieszankach wg wymagan p. 2.2 - 2.4 w WT-4
2014
Qdpornoéé na rozdrabnianie wg
5.2 PN- EN 1097-2, kategoria nie LA40 T Tabl. 9
WYZSZa iz
5.3 Odgf;ﬁg;g 133;;1&1;2}1;;16 ;g;lgﬁwa Mg deklarowana My deklarowana Tabl, 11
54 Gigstos¢ wg PN-EN 1097-6:2001, Deklarowana Deklarowana
rozdziat 7, 8 albo &
5 | o e N e W
’ RS WAp2 ) WAZ #ke)
zaleznodei od frakeji)
: Siarczany rozpuszezalne w
6.2 kwasie \Zg PZI}JJ—EN 1744-1 *NR R Tabl. 12
Catkowita zawarto$é siarki wg g 5
6.3 PN-EN 1744-1 NR NR Tabl, 13
Statosé objetoseil zuzla
6.4.2.1 stalowniczegoe wg PN-EN 1744- Vs V5 Tabl. 14
1:1998, rozdziat 19.3
Rozpad lazemianowy w zuzlu
6.4.2.2 wiclkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu Brak rozpadu
wg PN-EN 1744-1:1993, p.19.1
Rozpad zZelazawyw zuzly
6.423 wielkopiecowym kawallcowym Brak rozpadu Brak rozpadu
wg PN-EN 1744-1:1998, £.19.2
6.4 Skladniki rozpuszezalne w Brak substancji szkodliwych w stosunku do Srodowiska wg odrebnych
o wodzie wg PN-EN 1744-3 przepisow
6.4.4 Zanieczyszezenia Brak zadnych ciat obcych takicl} jak c?rewn,o, szkto, 1 plastik, mogacych
pogorszyé wyrdb koficowy
7.2 Zgorzel sloneczna bazaltu weg SBLA SBLA |
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PN- EN 1367-3, wg PN-EN
1067-2
-skaty magmowe i -skaty magmowe i
733 Mrozoodpornosé na frakeji przeobrazone: F4 -skaty | przeobrazone: F4 -skaty Tabl. 18
e kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1) osadowe: F10 -kruszywa z | ocsadowe: F10 -kruszywa z '
recyklingu: F10 (F25 **) | recyklingu: F10 (F25 **)
Zatacznik C Sklad materiatowy deklarowany deklarowany
Wickszos¢ substancji nicbezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady
Zatacznik C, 76/T69/EWG zazwyczaj nie wystepuje w Zrodtach kruszywa pochodzenia
podrozdzial | Istotne cechy $rodowiskowe |mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
Cl4 nalezy badaé czy zawarto§é substancji niebezpiecznych nie przekracza
wartoéel dopuszezalnych wg odrebnych przepiséw.

* Eaczna zawarto$é pytow w mieszance powinna sig miesci¢ w wybranych kazywych granicznych wg p.

2.3.5; 2.4.5 ** Pod warunkiem, gdy zawarto§é w mieszance nie przekracza 50% m/m

#+#) Do warstw podbudéw zasadniczych na drogach obeigzonych ruchem KR5-7KR6 dopuszeza sie jedynie kruszywa
charakteryzujace sie odpornodeia na rozdrabnianic LA < 35 ***%) w przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy
sprawdzi¢ mrozoodpornoéé

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne™.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wrykonawea przystgpujacy do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazaé sig mozliwodcia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarck do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodng) mieszanki o wilgotno$el optymalnej,
by réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
¢)  waledw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W migjscach trudno dostegpnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Sprzet powinien zostaé zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Producent musi prowadzié zakladowa kontrole produkcji ZKP opisana w zal. C do WT-4 2010 [8], aby zapewnié, Ze
wyrdb spefnia wymagania n/n SST. Przy produkeji mieszanek niezwiazanych przeznaczonych do wykonywania warstw
konstrukeji nawierzehni drég nalezy stosowaé system 4.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2, Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialdw powinien odbywaé sig zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robdt

Ogoélne zasady wykonywania rob6t podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeceptacjl projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa =zasadnicza z mieszanki niezwiazanej kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

5.2, Przygotowanie podloza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i miekkie miegjsca podioza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzednyeh powinay byé naprawione
przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiagnigcia wilgotnosci optymalnegj, powtdrnie
Wwyrdwnane i zageszezone,

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o &cidle okreslonym uziarnieniu i wilgotnoéei optymalngj nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki,
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Ze wzgledu na konieczneéé zapewnienia jednorodnodei nie dopuszeza sic wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszezegblnyceh frakeji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

Mieszanka kruszywa na warstwe podbudowy zasadniczej powinna odpowiadaé wymaganiom przedstawionym w tablicy 2.
W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badaé [ deklarowaé, po 5-krotnym
zageszezeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnodel takicj mieszanki, pod wzgledem uziarnienia jest spetnione, jezeli
uziarnienic mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, mieéei sie w krzywych uziarnienia.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Rozdzial przeznaczonych do zastosowania w warstwie: QOdniesienie
PN‘T,EN Wiasciwosé podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi obciazoneg doPt;b_lEl;}f W
13285 ruchem 13285
KR1-KR2 KR3-KRé
43,1 [Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/63 Tabl. 4
4.3.2 [Maksymalna zawarto§é pytow: kategoria UF UF Tabl. 2
4.3.2 |[Minimalna zawarto§¢ pytéw: kategoria LF LFNR Tabl. 3
4.3.3 |[Zawarto$¢ nadziania kategoria OC 0Cc90 Tabl.416
44.1 [Wymagania wobec uziamienia Krzywa uziarnienia wg rys. 12-14 Tabl.5i6
Wymagania wobec jednorodno$ci uziamienial
442 [poszezegdlnych partii - pordwnanie z Wg tab, 4 w WT-4 Tabl. 7

deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Wymagania wobec jednorodnoéei uziarnienia

4.4.2 |na sitach kontrolnych - réznice w Wgtab. 5 w WT-4 Tabl. 8
rzesiewach
45 [Wrazliwo$¢ na mroz: wskaznik plaskowy SE 45 )

¥, ¢o najmniej

Odpornoéé na rozdrabnianie {dotyczy trakeji
10/14 odsianej z mieszanki) wg PN-EN ik -
1097-1, kategoria nie wyzsza niz
Odpornoscé na seieranie (dotyezy trakeji
10/14 odsianej z mieszanki) wg PN-EN deklarowana -
1097-1, kategoria Mug

Mrozoodpornoéé (dotyezy trakeji kruszywa

8/16 odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1367- F4 -
1

Wartoéé CBR po zageszezeniu do wskaznika > 60 /dla ruchu KR2/

zageszezenia Is=1,0 1 moczeniu w wodzie > 80 /dla rucchu KR3 i KRS/ -

96h, co najmniej

Zawartosé wody w mieszance zageszezanej,
% (m/m) wilgotnoéei optymalnej wg metody 80-100 -
Proctora

Wiekszo§é substancji niebezpiecznych okredlonych wi
dyrektywie Rady 76/769/EWG  zazwyczaj nig
wystgpuje  w  Zrodtach  kruszywa pochodzenia
4.5 |Inne cechy &rodowiskowe mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw| -
sztucznych 1 odpadowych nalezy badaé czy zawartosd
substancji niebezpiecznych nie przekracza wartosci
dopuszezalnych wg odrebnych przepisdw.

* Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykonaé na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wg
normy PN-EN 13286-2.

5.4, Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warsiwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna gruboéé
po zageszczeniu byla réwna grubosel projektowane]. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposdb zapewnigjacy
oslagniecie wymaganych spadkdw i rzednych wysoko$ciowych. Jezeli podbudowa sktada sig 7z wiece] niz jedng
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zaggszezona z zachowaniem wymaganych spadidw i
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rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazde] nastepne] warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez nspektora Nadzoru,

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zaggszezania powinna odpowiadaé wilgotnodel optymalnej, okreélong] wedhug
proby Proctoa, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materia! nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnoé mieszanki kruszywa jest niZsza od optymalnej o 20 % jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreSlona ilodcia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzszz od optymalnej o 10 %jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyé. Natychmiast po koncowym
wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszezania przez watowanie. W miejscach niedestgpnych
dla walcow podbudowa powinna byé zageszezona zageszezarkami plytowymi lub ubijakami mechanicznymi,
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

Zageszezenie nalezy kontynuowaé do osiagnigeia wskaznika zaggszezenia [Is] podbudowy nie mniejszego od 1,0,
okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 [3].

Jezeli nie mozna okreéli¢ wskaznika zagegszczenia, to nalezy sprawdzaé stosunek modulu odksztatcenia wtdrnego E2, do
pierwotnego Ex, ktdry nie powinien byé wiekszy niz 2,2 dlakazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

5.5 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotows podbudowe do ruchu budowlanego, to
Jjest cbowiazany naprawié wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlaciwego utrzymania podbudowy obeigza Wykonawoe robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci  robot
Ogdine zasady kontroli jakoéei robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawcea powinien wykonac¢ badania kruszyw przeznaczonych de wykenania
robot 1 przedstawié wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wladciwosei okreslone w pkt 2.3, niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i robét
Czegstotliwo$é oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres badai przy budowie podbudewy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
Lp. [Wyszczegdlnienie badan Minimaina liczba badann | Maksymalna powierzchnia podbudowy
na dzienngj dziatce przypadajaca na jedno badanie (m?)
robocze]
1 |Uziarnienie mieszanki
2 |Wilpotno§é mieszanki 2 600
3 |Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m®
4 Badanie wiaéciwosdcei kruszywa wg tab.1, pkt | dla kazdej partii kruszywa do 1500 t i przy kazdej zmianie kruszywa
23.2,

6.3.2, Uziarnienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 2. Prébki nalezy pobieraé w
sposob losowy, z rozlozone] warstwy, przed jej zageszezeniem. Wynild badaf powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inspektorewi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki
Wilgotnoéé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10 % -20 %.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywad si¢ az do osiagniecia wymaganego wskaznika zaggszozenia.
Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wg BN-77/8931-12 [3].
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzglgdu na gruboziarniste kruszywo, kentrole
zageszezenia nalezy oprzed na metodzie obclazen plytowych, wg Jnstrukeji badan podloza gruntowego budowli
drogowych i mostowych” [7].
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Zaggszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé przynajmniej w dwach punktach na kazdej dziatee roboczej, lecz nie rzadzie
niz raz na 1000 m?, lub wg zalecen Inspektora Nadzoru.
4.3.5. Wlasciwosei kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wladciwoéel okreslonych w pkt 2.3.2.
MM do badan petnych powinny by¢é pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnoscei InspektoraNadzoru,

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.  Czestotliwosé oraz zakres pomiardéw
Czestotliwoéé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy pedano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. WYSZCZEgOII.HEI,ne badat | Minimalna czgstotliwodé pomiardw
pomiardw
1 Szeroko§é podbudowy co 100 m
2 Réwnoéé podhuzna ¢o 20 m lata na kazdym pasie ruchu
3 Réwnoéé poprzeczna co 100 m
Spad}a poprzeczne 0 100 m
4 na odeinkach prostych L - .
. co najmnigj w 5 migjscach kazdego tfuku
na odeinkach fukowych
5 Rzedne wysokosciowe w przekrojach podanych w Dokumentacii Projektowe], nie rzadziej jak co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m
Podczas budowy:
7 Grubosé podbudowy w 3 punktach na kazdej dziatce I‘ObOCZCJ', lecz nie rzadziej niz raz na 400 m” Przed
odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadzie] niz raz na 2000 m?
Noénosé podbudowy: S . i . .
8 - modu? odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznié sig od szerokosel projektowanej o wiecej niz 35 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokoscl warstwy wyzej lezacej o co
najmnief 25 em lub o wartodé wskazang w Dokumentacji Projektowe.

6.4.53. Roéwnosé podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows fata, zgodnie z BN-68/8931-04 [3].
Nierdwnoécei poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows fata.

Nierdwnoscei podbudowy nie moga przekraczaé 2 em.

6.4.4, Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowa, z tolerancja + 0,5
%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Rédznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 em, -
2 cm.

6.4.6, Uksztaltowanie osi podbudowy
03 podbudowy wplanie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigee] niz £ 5 cm.

6.4.7.  Grubo$ podbudowy
Grubosé podbudowy nie moze sig roznic¢ od gruboéel projektowanej o wigeef niz + 2 cm.,

6.4.8. Nosfnosc i zageszezenie podbudowy wedlug obcigZeni plytowych

Wartoéé wtdrmego modutu odksztatcenia podbudowy z mieszanki niezwigzanej kruszywa powinna by¢ wigksza niz 130
MPa /dla KR2/, 160 MPa /dla KR3/1{ 180 MPa /dla KR35/,

Zaggszezenie podbudowy z kruszywa nalezy uznad za prawidtowe wiedy, gdy stosunek wtérnego modutu odksztaleenia
M"g do pierwotnege modutu odksztatcenia M'e jest nie wigkszy od 2,2.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzehnie podbudowy, kidre wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkeie 6.4, powinny byé
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosei co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie zageszezone,
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szerokodd podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyZej lezacym, to Wylkonawea powinien na wiasny koszt poszerzyé podbudows przez spulchnienie warstwy na
petna grubodé do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu 1 powtdrne zageszezenie,

6.5.2. Niewla$ciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawcea wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokoéé, zgodnie z
decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym materiatern o odpowiednich whadciwosciach, wyrdéwnane i ponownie
ZaEeSZCZONS.

Roboty te Wykonawea wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubesei
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. NiewlaSciwa nosnosé podbudowy

Jezeli noénoéé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$noéei, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zaniZenie noénoéei podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robét,

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w S8T DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Tednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej { odebrangj podbudowy zasadniczej z mieszanki
niezwigzanej kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

8.2. Sposéb odbioru robdt
Odbidr podbudowy zasadnicze] jest dokonywany na zasadach odbioiu robdt zanikajacych i ulegajacych zakryeiu
zgodnie z zasadami podanymi w SST DM.00.00.00,

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$é za 1 m? wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru { oceny jakosei robét w oparciu

o pomiary i wyniki badafi laboratoryjnych.
Cena wykonania robdt obejmuje:

prace potniarowe I roboty przygotowaweze,
- oznakowanie robdt zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,
- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,
- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z recepta i dostarczenie na miejsce whudowania,
- rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozona gruboscia, szerokoécig i profilem z zachowaniem projektowanej

niwelety,

- zageszezenie roztozone] mieszanki, dowdz wody do zageszezania,
- przeprowadzenie pomiaréw i badafi laboratoryjnych okresionych w SST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu,

2. PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania,

3. BN-08/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i
4, BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugigé podatnych ugigeiomierzem

5.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych [ pdtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
2. lnstrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych™ GDDP 1998,

3., WT-4 Mieszanki niezwigzane do drdg krajowych” 1 normy powolane w WT-4
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